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COME CONSULTARE L’IMPIANTO ELETTRICO @ HOW TO CONSULT THE ELECTRICAL DIAGRAM @ GEBHAUCHSANWEISUNG FUR DIE E-SCHALTPLANl]: -
COMMENT CONSULTER L'INSTALLATION ELECTRIQUE @ COMO CONSULTAR LA INSTALACION ELECTRICA

BIESSE S pA Woodworting Macheery

I mauano
Tramite l'indice della riga metrica, presente in questa pagina, individuare i numeri relativi alla parte dell'impianto da consultare. o
Consultare gli schemi per individuare il primo numero di riga (rif.A), il quale indica da quale punto della riga metrica va ricercato lo schema. Il secondo numero (rif. B) indica la fine.
Durante la consultazione della riga metrica, individuare lo schema attraverso la lettura del relativo titolo di descrizione (rif. C).

ENGLISH
Use the scale reference index on this page to locate the numbers relating to circuit part diagrams to be consulted.
See the guide below to find the first number (ref. A), which indicates where to start looking for the diagrams. The second number (ref. B) indicates the end of a section.
When using the sclae, refer to the description (ref. C) to locate the diagram.

&} oeursc
Mit Hilfe der Ubersichtstafel auf dieser Seite die Nummer des zu suchenden Anlagenteils auf dem MaBstab feststellen. )
Auf den Planen die erste Nummer suchen (Pos. A), die angibt, ab welchem Punkt des MaBstabes das Schema gesucht werden muB. Die zweite Nummer (Pos. B) gibt das Ende an.
Auf diese Weise kann an Hand des Titels bzw. der Beschreibung (Pos. C) das gewiinschte Schema gefunden werden.

FRANGAIS
A l'aide de l'index de la ligne métrique présent sur cette page, repérer les numeéros correspondants & la partie de I'installation & consulter.
Consulter les schémas pour repérer le premier numéro de la ligne (réf. A) qui indique a partir de quel point de la ligne métrique il faut rechercher le schéma. Le deuxiéme numéro (réf. B)
indique la fin. Pendant la consultation de le ligne métrique, repgrer le schéma en lisant le titre de description correspondant.

& espaioL
Mediante el indice de la fegla métrica que se enquentra en esta pagina, localizar los numeros correspondientes a la parte de la instalacién que se desea consultar. ) _
Consultar los esquemas para localizar el primer nimero de la linea (ref. A), el cual indica en cuél punto de la regla métrica debe ser localizado el esquema, el segundo numero (ref. B) indica
el fin. Durante la consultacion de la regla métrica, localizar el esquema, leyendo el titulo descriptivo correspondiente (ref. C).

INDICE RIGA METRICA - SCALE REFERENCE INDEX - UBERSICHTSTAFEL DES MASSTABES - INDEX LIGNE METRIQUE - INDICE DE LA REGLA METRICA G
1+99 Trasformatore | Emergenza [ Fotocellule 460 + 693  Optional listino base

Transformer / Emergency / Photocells Optionals, basic price list — ==
Transformator / Not-Aus / Fotozellen Sonderausstattung Basisliste [ ITALIANO
Transformateur / Arrét d'urgence / Cellules photoélectriques Dispositif facultatil list des prix de base e e el u e Hee W N e
Transformador / Emergencia / Fotocélulas Opcionals, lista base 1+ /

100+ 198  INPUT-OUTPUT macchina base 694 + 801  Comando motorl M, ENGLISH -
INPUT-OUTPUT basic machine Motor control ! ,
INPUT-OUTPUT grundmaschine Steuerung Motoren
ENTREE-SORTIE machine de base Commande moteurs W Wl)\ /
INPUT-OUTPUT méquina base Mando de los motores ET DEUTSCH

199 + 396 Elettrovalvole discesa mandrini 802 + 873  Azionamenti/ Inverter
Solenoid valves for lowering of spindles Drives / Inverters — .
Magnetventile Spindeln abwarts Antriebe / Inverter FRANGAIS
Electrovannes descente broches Actionnements / Inverseur
Electrovalvulas de descenso de mandriles Accionamientos / Inverter -

397 + 459  Eletirovalvole discesa Slot 874 + 1278  Optional listino base e speciall b &, LHE ESPANOL
Solenoid valves for lowering of slots Optionals, basic price list & special devices
Magnetventile Slot abwarts Sonderausstattung Basis- und Sonderlisten
Electrovannes descente Slot : Dispositif facultati list des prix de base et spéciaux u =
Electrovalvulas de descenso de Slots Opcional lista base y especiales 21-41-885
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INFORMAZIONI UTILI @ USEFUL INFORMATION @ NUTZLICHE AUSKUNFTE @ INFORMATIONS UTILES @ iNFORMACIONES UTILES

BIESSE S pA Woodwarkung Machmery

Primo numero di riga
First line number

Erste Nummer dgs MaBIsl?bes o | L
Premier numéro de la ligne Titolo dello schema e
Primer numero de la linea mauano descrizionl generall
100 Title of diagram and
Riga metrica | general description
Masgtaa::g Titel des Schaltplans und
Li étri P2 allgemeine Beschreibungen
gne metrique ENGLISH g
i i 2 Titre du schéma et
descriptions générales
Titulo del esquema y
descripciones generales
¢
- ' 2261 DEUTSCH i}
Simboll s
Symbols
Symbole
Symboles FRANGAIS <l
Simbolos
vescl‘vj j ESPANOL < Modifica dello schema
Modification of diagrams
Abanderung des Schaltplans
Madification du schéma
Modificacion del esquema
N -
BIESSE LY Codice dello schema
: 21-41-885 Diagram code
e Code des Schallplans
Code du schema

Cédigo del esquema

BIESSE S.p.A. per motivi tecnici o commerciali, potra apportare in qualunque momento, senza preavviso, modifiche ai dati riportati in questo catalogo.
Due to technical or commercial reasons BIESSE S.p.A. reserve the right to make modifications without natice.
Aus technischen oder kaufmanrnischen Grunden behalt sich die Firma BIESSE S.p.A. das Recht vor, eventuelle Anderungen ohne Ankundingung vorzunehmen.
A n'importe quel moment BIESSE S.p.A. peut apporteur sans préavis des modifications aux données de ce catalogue pour des raisons techniques ou commerciales.
BIESSE S.p.A. por razones lécnicas o comerciales, podra modificar en cualquier momento y sin preaviso los datos presentes en este catalogo.
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SIMBOLI IMPIANTO ELETTRICO @ SYMBOLS FOR ELECTHICAL CIRCUITS @ SCHALTZEICHEN @ SYMBOLES INSTALLATION ELECTRIQUE @ SIMBOLOS vt LA

INSTALACION ELECTRICA
BIESSE S pA Woodwarking Machiery
Simboll Denominazione Categoria Simboli Denominazione Categoria Simboli Denominazione Categoria
Symbols Denomination Category Symbols Denomination Calegory Symbols Denomination Category
Symbole Bezeichnung Kategore Symbole Bezeichnung Kategorie Symbole Bezeichnung Kategorie
Symboles Denominalion Catégorie Symboles Denomination Catégorie Symboles Denomination Catégorie
Symbolo Denominacion Categoria Denominackdn Calegoria Symbolo Denominacién Categoria |
Condensatore elettrolitico Contatto NC ritardo In chlusura
! c Electrolytic capacitor K NC contact, closing delay
! c Interruttore automatico 2 polo K
2-pole automatic switch
Condensatore generico F Contatto NC sovrapposizione
! c Generic capacitor K NC contact, overlap
Lampada di segnalazione Contatio NO sovrapposizione
H Warning light K NO contact, overlap
H Salvamotore trifase \ K
3-phase overload cutout
Fusiblle F Contattl di potenza teleruttore trifase
Fuse itk Power contacts 3-phase remole control swilth
F dﬂﬁ\ K
Fusiblle Bobina relé Contatti di potenza NC teleruttore
F Fuse Coil, relay K Power contacts NC remote control switch
Contatto auslliario di magnetotermico Bobina timer rit. eccitazione L Induttanza trifase
F Thermo-magnetic auxiliary contact Coil, energizing delay timer 3-phase inductor
F K L
Contatto ausiliario dl magnetotermico Contatto auslliario NO Motore DC
}F Thermo-magnetic auxiliary contact K NO auxiliary contact M DC motor
a F ) K @ M
Contatto ausiliario NC M Motore asincrono trifase
K NC auxiliary contact R 3-phase asyncronous motor
Interruttore automatico 1 polo K g M
1-pole automatic switch
F Contatto NO ritardo In chiusura Sezlonatore trifase

K NO contact, closing delay Q 3-phase section switch
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SIMBOU IMPIANTO ELETTRICO @ SYMBOLS FORELEC

t (
TRICAL CIRCUITS @ SCHALTZEICHEN @ SYMBOLCS INSTALLATION ELECTRIQUE @ SIMBOLOS v LA

INSTALACION ELECTRICA
BESSE 5 pA Woodworking Machmery
Simboll Denominazione Categoria Simboll Denominazione Categoria Simboli Denominazione Categoria
Symbols Denomination Category Symbols Denomination Category Symbols Denomination Category
mbole Bezeichnung Kategorie Symbole Bezeichnung Kategorie Symbole Bezeichnung Kategorie
Symboles Denomination Catégorie Symboles Denomination Catégorie Symboles Denomination Catégorie
Symbolo Denominacion Categoria Symbolo Denominacién Categoria Symbolo Denominacion Categoria
Contatto ausillario NO Finecorsa generico NC
}s NO auxiliary contact lf_s NC generic limit switch
0 -
Sezlonatore magnetico trifase \ S r S
3-phase magnetic section switch
Q Contatto ausiliario NC Finecorsa a chiave NO
S NC auxiliary contact IS NO limit switch, key-type
s o s
Pulsante NO Finecorsa a chiave NC
o }s NO button S NC limit switch, key-type
. N I - s - .
;-Hﬂl 'V \--\-- Sezionatore magnetotermico trifase
' \ 3-phase thermo-magnetic section switch
; [-—: E: Ei Q Pulsante NC Sensore generico o fotocellula
AL AL > . S NC button * Generic sensor o photocell
T T 1 - S O S
Resistenza generica Selettore NO v Ponte raddizzatore trifase
R Generic resistor |s NO selector L« 3-phase reclifier jumper
¥
S — R 4 s § |\~ | v
—
Selettore NC Varistore
S NC selector v Varistor
Trasformatore monofase con 4 el S L v
secondarl
Single-phase transformer with 4 secondary
components Finecorsa di sicurezza a fune NO Diodo generico
5 f,s NO safety limit switch, cord-type v Generic diode
, [ T | s _, v
% Finecorsa di sicurezza a fune NC Elettrovalvola
. fs NC salety limit switch, cord-type ) Y Solenoide valve
Pulsante di STOP a ritenuta Finecorsa generico NO Elettrovalvola bistablle
lf_s STOP button (catch / release) is NO generic limit switch iy Solenoide valve, bistable
=7 ! s O- x) s - | Y




SIMBOLI IMPIANTO ELETTRICO @ SYMBOLS FOR ELECTRICAL CIRCUITS @ SCHALTZEICHEN @ SYMBOLES INSTALLATION ELECTRIQUE @ SIMBOLOS UE LA
INSTALACION ELECTRICA

BIESSE S pA Woodworking Machnery

Simboli Denominazione Cateqorla Simboli Denominazione Simboli Denominazione Cateqgoria
Symbols Denomination cm;,?o,, Symbols Denomination 8:'&,’,“ Symbols Denomination Cat g
Symbole Bezeichnung Kategorie Symbole Bezeichnung Kategone Symbole Bezeichnung Kategorie
Symboles Denomination Catégorie Symboles Denomination Calégorie Symboles Denomination Catégorie
Symbolo Denominacién Categoria Symbolo Denominacidn Categoria Symbolo Denominacidn Categoria
Presa
Socket
X x X
Spina
X PE:g
X
Morsetto generico
Generic terminal
oX X
1) Filtro di rete trifase
r
1542 L Pe z | 3-phase mains filter
RF1 Z
E
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/ Foglio N. 1
BIESSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP97/0045__  Data . 23/09/97
MODULO : 0
Codice : 215317000
Posiz. : Gruppo Testa
switeh of : [TT 1 11]
1 2 3 4 5 6 7 8
LED LED
INPUT OUTPUT
INO O (@) ouT o0 1991
1541 IN1 O (@) OuUT 1 2011
1561 IN2 O (@] ouT 2 2031
1581 IN3 (o) O ouT 3 2051
= IN 4 o o OuUT 4 | 2081
= IN5 (®) () OUT 5 2101
10961 |[IN6 0O O OuUT 6 2121
10971 IN7 (@) O ouT7 2141
]GND +24V I:
GND +24V
ON
Tl e CNI
5 LED
Y g e OUTPUT
. o ouTo | 2171
L1
o O OuUT 1 2191
A BLU (@) ouT2 | 2211
B [ROSSO SERIAL O ouT 3 2231
NEU | NERO (@) OuUT 4 | 2261
) o) OUT5 | 2801
CALZA VXE o) OUT 6 | 2821
N : o) ouT7 | 2841
24V IN
MOERILO 215317000
N. INPUT 8
a4 N. OUTPUT 16
VISTA lato morsettiere
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d OUTPUT MODULI SERIALTI S
BIESSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97
MODULO s 0
Codice : 215317000
Posiz. : Gruppo Testa
Switch ON : | [ [ | |
1T 2 3 4 5 6
Filo Ind. DESCRIZIONE
1291 YM1 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 1
= e EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 1 ‘
:z§~v YM2 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 2
T . EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 2
3831 YM3 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 3
= 0o EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 3
3851 YM4 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 4
= B EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 4
3881 YM5 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 5
5 ot EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 5
3101 YM6 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 6
5 o0 EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 6
3121 YM7 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 7
= el EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 7
3141 YM8 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 8
5 107 EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 8
317T' YM9 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 9
= s EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 9
3191 YM10 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 10
7 - EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 10
ffll YM11 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 11
¥ . EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 11
3331 YM12 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 12
v . EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 12
3351 YM13 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO 13
7 t EL.VALVE FOR DESCENT OF SPINDLE 13
2301 YM01/2 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 1/2
** o EL.VALVE FOR DESCENT OF HORIZ. SPINDLE 1/2
_3321 | ¥YM03/4 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 3/4
e s EL.VALVE FOR DESCENT OF HORIZ. SPINDLE 3/4
7?2&}7 ¥YM05/6 - ELETTROVALVOLA DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 5/6
e b EL.VALVE FOR DESCENT OF HORIZ. SPINDLE 5/6
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INPUT MODULI SERIALT

Foglio N. 3

BIESSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97
MODULO : 0
Codice : 215317000
Posiz. : Gruppo Testa
Switch oN : [ [ [ [ [ ]]]
1 2 3 4 5 6 7 8
Filo Ind. DESCRIZIONE
T BUAL - SENSORE SLOT A GIU
154T 100.1
SENSOR SLOT A DOWN
BUBL - SENSORE SLOT B GIU
1561 100.2
SENSOR SLOT B DOWN
BUCL - SENSORE SLOT C GIU
1581 100.3
SENSOR SLOT C DOWN
K1093 - INPUT LIVELLO LUBRIFICANTE OK
10961 100.6
INPUT SIGNAL - LUBRICANT LEVEL IN TANK OK
S1097 - INPUT CICLO DI LUBRIFICAZIONE CENTRALIZZATA COMPLETATO
10971 100.7

INPUT SIGNAL - CENTRALIZED LUBRICATION CYCLE COMPLETED
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@ SCHEMA DI COLLEGAMENTO

Foglio N. 4

BIFSSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP97/0045__  Data : 23/09/97

MODULO S
Codice : 215317000
Posiz. : Gruppo Testa
switch oN : [T T T 11T
12 3 45 6 8
LED LED
INPUT  OUTPUT
10981 [INO o o) ouTO | 3971
9161 IN1 (@] O OuUT 1 3991
9171 IN2 (@) O OuT 2 4011
9251 [IN3 o o OUT3 | 3981
9261 |[IN4 o o OUT4 | 4001
9151 |IN5 o o OUT5 | 4021
9241 |[IN6 o o ouTe | *
1451 |IN7 o o OUT 7
:]GND +24V i
GND +24V
ON
1M e CNI
5 LED
o g S1818 OUTPUT
2 o) OuUTO0 | 10901
L1 L1
& o ouT1 | 9101
A | G0 o out2 | o111
B ROSSO SERIAL (®)] ouT3 9191
NEU | NERO o OUT 4 | 9201
O o) OUT 5
CALZA "l;? o oUT 6
N - o ouT7
24V IN
MODULO 215317000
N. INPUT 8
N. OUTPUT 16
VISTA lato morsettiere




OUTPUT MODULI SERIALT

Foglio N. 5

BIESSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97
MODULO : i
Codice : 215317000
Posiz. : Gruppo Testa
Switch oN : X [ [ [ [ | | |
T 2 3 45 6 8
Filo Ind. DESCRIZIONE
3371 YSA - ELETTROVALVOLA DISCESA SLOT A
3 20 EL.VALVE FOR DESCENT SLOT A
gy = YSB - ELETTROVALVOLA DISCESA SLOT B
o 2t EL.VALVE FOR DESCENT SLOT B
3811 YSC - ELETTROVALVOLA DISCESA SLOT C
5 Eird EL.VALVE FOR DESCENT SLOT C
2281 YSAS - ELETTROVALVOLA SALITA SLOT A
= 2 EL-VALVE FOR RISE SLOT A
3801 YSBS - ELETTROVALVOLA SALITA SLOT B
= . EL.VALVE FOR RISE SLOT B
3921 YSCS - ELETTROVALVOLA SALITA SLOT C
% 2'5 EL.VALVE FOR RISE SLOT C
I = |
199U1 YCLC - ELETTROVALVOLA CICLO LUBRIFICAZIONE CENTRALIZZATA
i it EL.VALVE FOR CENTRALIZED LUBRICATION CYCLE
2101 .. YSBSAS - ELETTROVALVOLA SBLOCCAGGIO CONO PORTAUTENSILE SLOT A
7 EL.VALVE RELEASE TOOL-HOLDER CONE SLOT A
2111 L YSBSAB - ELETTROVALVOLA BLOCCAGGIO CONO PORTAUTENSILE SLOT A
¥ EL.VALVE LOCK TOOL-HOLDER CONE SLOT A
2191 YSBSBS - ELETTROVALVOLA SBLOCCAGGIO CONO PORTAUTENSILE SLOT B
¥ 2 2 EL.VALVE RELEASE TOOL-HOLDER CONE SLOT B
2301 YSBSBB - ELETTROVALVOLA BLOCCAGGIQ CONO PORTAUTENSILE SLOT B
=% b EL.VALVE LOCK TOOL-HOLDER CONE SLOT B
|\ 4|
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INPUT MODULI SERIALI

SLOT A UP SENSOR

] Foglio N. 6
BIESSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97
MODULO : 1
Codice : 215317000
Posiz. : Gruppo Testa
switch oN : X [ [T T 1]
1 2 3 4 5 6 8
Filo Ind. DESCRIZIONE
SMCL-PULSANTE FORZATURA MANUALE CICLO DI LUBRIFICAZ. CENTRALIZ.
Thate st PUSHBUTTON - MANUAL FORCING CENTRALIZED LUBRICATION CYCLE
e ' B916-SENSORE CONO UTENSILE SU SLOT A BLOCCATO E PRESENTE
e HoL SENSOR TOOL CONE ON SLOT A LOCKED AND PRESENT
B917-SENSORE CONO UTENSILE SU SLOT A SBLOCCATO
9171 101.2
SENSOR TOOL CONE ON SLOT A RELEASED
B925-SENSORE CONO UTENSILE SU SLOT B BLOCCATO E PRESENTE
s k3 SENSOR TOOL CONE ON SLOT B LOCKED AND PRESENT
B926-SENSORE CONO UTENSILE SU SLOT B SBLOCCATO
9261 101.4
SENSOR TOOL CONE ON SLOT B RELEASED
SSBSA-INPUT PER SBLOCCAGGIO MANUALE CONO PORTAUTENSILE SLOT A
et LS INPUT - MANUAL RELEASE TOOL-HOLDER CONE FOR SLOT A
SSBSB-INPUT PER SBLOCCAGGIO MANUALE CONO PORTAUTENSILE SLOT B
e B INPUT - MANUAL RELEASE TOOL-HOLDER CONE FOR SLOT B
BUA-SENSORE SLOT A SU
1457 101.7
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Foglio N. 7

BIESSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97

MODULO s 2
Codice : 215317000
Posiz. : Bordo Macchina
switch on + [ X[ [ ] T 1]
T 2 3 4 5 6 7 8
LED LED
INPUT  OUTPUT
303 INO o 1) ouTo | 1721
323 IN 1 o o) ouT1 | 1741
1021 |IN2 o o OUT2 | 1831
1031 |IN3 o o ouT3 | 1851
1001 |IN4 o o ouT4 | 1811
5141 |IN5 o o ouUT5 | 1901
5151 [IN6 o o ouT6 | 1911
1011 |IN7 o 1) ouT7 | 1821
GND +24V
ON
1M e CNI
5 LED
g SIB16 OUTPUT
2 o outo | 1131
1 L1
5 1) ouT1 | 1151
A | BL o ouT2 | 1091
B |ROSSO SERIAL (@] OouT 3 1111
NEU | NERO o ouTa4 | 5171
©) o) ouUT5 | 5191
CALZA Yg o ouTe | *
N i o ouT7
24V IN
MODULO 215317000
N. INPUT 8
N. OUTPUT 16
VISTA lato morsettiere
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OUTPUT MODULI SERIALI

Foglio N. 8

BIFSSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97
MODULO s 2
Codice : 215317000
Posiz. : Bordo Macchina
switch oN : [ X [ [ [ [ | |
T 2 3 456 7 8
Filo Ind. DESCRIZIONE
iz21 YBL1 - ELETTROVALVOLA BATTUTE LATERALI SX
= 40 EL.VALVE LH SIDE STOPS )
—TY YBL4 - ELETTROVALVOLA BATTUTE LATERALI DX
5 e EL.VALVE RH SIDE STOPS
1?31 YSV1 - ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO VENTOSE AREA SX1
7 4l LH1 AREA SUCTION CUP LIFTING EL. VALVE
1?51 YSV4 - ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO VENTOSE AREA DX1
= $a2 RH1 AREA SUCTION CUP LIFTING EL. VALVE
1?11 HVS1-OUT LAMPADA START 1/5
% e OUT START INDICATOR 1/5
1201 HVS2-OUT LAMPADA START 2/6
% 4o OUT START INDICATOR 2/6
%211 HVS3-OUT LAMPADA START 3/7
¥ he OUT START INDICATOR 3/7
1?21 HVS4-OUT LAMPADA START 4/8
KD o T OUT START INDICATOR 4/8
i13T’ YB1 - ELETTROVALVOLA BATTUTE FRONTALI SX1 1~ FILA
e >0 EL.VALVE FRONT STOPS 1ST ROW LH 1
1151 YB4 - ELETTROVALVOLA BATTUTE FRONTALI DX1 1~ FILA
v =i EL.VALVE FRONT STOPS 1ST ROW RH AREA 1
1891 YVI1ON - ELETTROVALVOLA DEPRESSIONE ON VENTOSE SX1
v . EL.VALVE SUCTION CUP VACUUM ON LH AREA 1
iill YV4ON - ELETTROVALVOLA DEPRESSIONE ON VENTOSE DX1
= o EL.VALVE SUCTION CUP VACUUM ON RH AREA 1
4§§7},,, YBC1l - ELETTROVALVOLA BATTUTE CENJTRALI SX
¥ s EL.VALVE LH CENTRAL STOPS
5191 . YBC2 - ELETTROVALVOLA BATTUTE CENTRALI DX

EL.VALVE RH CENTRAL STOPS
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INPUT MODULI SERIALI

START ORIGIN 4/8

] Foglio N. 9
BI®SSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP97/0045__  Data : 23/09/97
MODULO : 2
Codice 215317000
Posiz. Bordo Macchina
switch oN : [ X [ [ ] ]
1 2 3 4 5 6 7 8
Filo Ind. DESCRIZIONE
BF1_4-FOTOCELLULE ORIGINI SX (TAPPETI ) (1 = OK)
303 102.0
PHOTOCELLS - LH ORIGINS ]
= BF5_8-FOTOCELLULE ORIGINI DX (TAPPETI) (1 = OK)
323 102.1
PHOTOCELLS - RH ORIGINS
SP1-PEDALE AREA SX1
1021 102.2
PEDAL - AREA LH1
SP4-PEDALE AREA DX1
1031 1023
PEDAL - AREA RH1
SS1-START ORIGINE 1/5
1001 102.4
START ORIGIN 1/5
SS2-START ORIGINE 2/6
5141 102.5
START ORIGIN 2/6
SS3-START ORIGINE 3/7
5151 102.6
START ORIGIN 3/7
SS4-START ORIGINE 4/8
1011 102.7




% SCHEMA DI

COLLEGAMENTO

Foglio N. 10

VISTA

== N. OUTPUT RELE' 8
lato morsettiere

BITSSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97
MODULO 4
Codice 215317300
Posiz. Armadio
switch oN : [ I [ [ ] 1]
1 2 3 4 5 6 7 8
- LED LED
INPUT OUTPUT RELE'
341 INO @] N.O| 121
8141 IN1 O © Cc 122
8231 IN2 O o N.C.| *
8321 IN3 (@]
% Liva 5 1) N.O| N
N5 o OuUT 1 C 1251
IN 6 o) N.O.| 8391
IN7 (@) o C 8451
:|GND odve N.C.
GND
O N.O.| P2
ON OouT 3 C 1761
6 CNI
5
4 SIR88 LED
g OUTPUT RELE'
1 L1 N.O| A3
o © c | 7211
A BLU ouT o
NC|
B |ROSSO SERIAL
NEU | NERO (@) N.O.| A4
O OUT1 C | 7391
CALZA V,YZD
N.O.| A4
N - o}
N.C.
9 o) N.O.| A4
OouT 3 C 7431
MODULO 215317300
N. INPUT 8




OUTPUT MODULI SERIALT

/
Foglio N. 11

BI" SSE
— |
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN

Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97
MODULO $ 4
Codice s 215317300
Posiz. :  Armadio
switeh on :+ [T DI T 11
T 2 3 4 5 6 7 8
Filo Ind. DESCRIZIONE
121 ) OUTAPM-A.P.M. ACCENSIONE POTENZA MACCHINA
122 7.0
** STARTING OF MACHINE POWER )
EN K125-ABILITAZIONE ASSI
125T i
= ENABLE AXES X-Y-Z
8391 XCF14-OUT START PER INVERTER
8451 7.2
* * OUT START FOR INVERTER
P2 HPLSDX-OUT LAMPEGGIATORE
1761 7:43
T OUT FOR FLASHER
A3 KM1- ACCENSIONE MOTORI MANDRINI
7211 7.4
= SWITCH ON SPINDLE MOTORS
Ad KSLA1-ACCENSIONE MOTORE SLOT A DA INVERTER 1
7391 7.5
= SLOT A MOTOR SWITCH-ON FROM INVERTER 1
A4 KSLB1-ACCENSIONE MOTORE SLOT B DA INVERTER 1
7411 7.6
= SLOT B MOTOR SWITCH-ON FROM INVERTER 1
Ad KSLC1-ACCENSIONE MOTORE SLOT C DA INVERTER 1
7431 7.7

SLOT C MOTOR SWITCH-ON FROM INVERTER 1




Z

INPUT MODULI SERIALT

A Foglio N. 12
BTTSSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97
MODULO : 4
Codice : 215317300
Posiz. : Armadio
switch oN : [T X[ [ [ ]
1 2 3 4 5 6 7 8
Filo Ind. DESCRIZIONE
K22-SERIE TERMICI+FUNI+ARIA 0K
341 105.0
THERMIC PROTECTION SW + CABLES + AIR OK
N X1X/29-AZIONAMENTO ASSE X OK
814T 1052
X AXIS DRIVE OK
X1Y/29-AZIONAMENTO ASSE Y OK
8231 105.2
Y AXIS DRIVE OK
X1Z/29-AZIONAMENTO ASSE Z OK
8321 105.3
Z AXIS DRIVE OK
K839-INPUT MOTORE FERMO DA INVERTER
351 105.4 ‘ (,/ ™ C
SIGNAL FROM INVERTER - MOTOR HAS STOPPED Z/
KA |45
[ %
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@ SCHEMA DI COLLEGAMENTO

| Foglio N. 13
BIFSSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97
MODULO : 5
Codice : 215317000
Posiz. : Gruppo Testa
switch oN + [ DI T T 1]
1 2 3 4 5 6 7 8
LED LED
INPUT OUTPUT
INO (@) @) ouTo s
IN1 O @) OUT 1
IN2 O @) OouT 2
IN3 o o) ouT 3
= IN 4 10 o OuUT 4
IN5 0 0 OUT 5
1471 |IN6 10 o) OuUT 6
1491  [IN7 o) o) OouT7
GND +24V
i GND +24V C
ON
6 CNI
5 LED
4 i d OUTPUT
N 3
2 o) ouT 0
1 L1
o (@] OUT 1
A BLU (@) OouT 2
NEU | NERO o ouT 4
o o ouT 5
CALZA Wy o ouT 6
N |- o ouT7
24V IN
P1 - GND
MODULO 215317000
N. INPUT 8
= N. OUTPUT 16
VISTA lato morsettiere
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INPUT MODULI SERIALI

Foglio N. 14

BIRSSE
Cliénte : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__ Data : 23/09/97
MODULO 5
Codice 215317000
Posiz. Gruppo Testa
switch oN : X X | | | [ ]
1 2 3 4 5 6 7 8
Filo Ind. DESCRIZIONE
BUB-SENSORE SLOT B SU
1471 106.6
SLOT B UP SENSOR
BUC-SENSORE SLOT C SU
148 106.7

SLOT C UP SENSOR




P
@ SCHEMA DI COLLEGAMENTO

Foglio N. 15

BTRSSE
Cli—ehte : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97
MODULO : 7
Codice : 215317000
Posiz. : Bordo Macchina

switch oN : D T 1 T 1]

2 3 4 5 6 7

LED LED
INPUT  OUTPUT
IN O o o OUTO | 5321
IN 1 1) o ouUT1 | 5381
IN2 o o ouT2 | 1161
IN3 o 1) ouT3 | 1171
IN 4 o o) ouT 4
o IN5 o) o) ouT5
IN 6 o o) ouT 6
IN7 O O ouT7 B
GND +24V
| GND +24V C
ON
g o LED
g SIBe OUTPUT
f o ouTo
L1
5 o) OUT 1
A | BLU o ouT 2
B |ROSSO SERIAL o OuT 3
NEU | NERO o OUT 4
9 0 OUT 5
CALZA YE o) ouUT 6
N = o) ouT7
B , 24VIN -
MODULO 215317000
N. INPUT 8
— N. OUTPUT 16
VISTA lato morsettiere
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QUTPUT MODULL SERIALL

Foglio N. 16

BT<SSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98

Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__

Data . 23/09/97

MODULO s 7
Codice : 215317000
Posiz. : Bordo Macchina

switch on : IO [ [ 1]
1 8

2 3 4 5 6 7

* %

EL.VALVE SUCTION CUP VACUUM OFF RH AREA 1

Filo Ind. DESCRIZIONE

5321 YRF1 - ELETTROVALVOLA RUOTE FOLLI SX1

- it EL.VALVE IDLE WHEELS LH 1 )
_éi‘ 2] YRF4 - ELETTROVALVOLA RUOTE FOLLI DX1

** g EL.VALVE IDLE WHEELS RH 1

1161 YV1OFF - ELETTROVALVOLA DEPRESSIONE OFF VENTOSE SX1

7 e EL.VALVE SUCTION CUP VACUUM OFF LH AREA 1

i171 s YV4OFF - ELETTROVALVOLA DEPRESSIONE OFF VENTOSE DX1
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% SCHEMA DI COLLEGAMENTO

7z Foglio N. 17
BTIRSSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP97/0045__  Data : 23/09/97
MODULO : 8
Codice s 215317300
Posiz. :  Armadio
switch oN : [ [ [ IXI [ ]1]]

1 2 3 4 5 6 7 8

LED LED
INPUT OUTPUT RELE'
1181 |INO 1o N.O.
1191 |IN1 o o C
1201 |IN2 o QUTe ne
- IN3 o
NO|
IN 4 o o o
181 IN5 o oA
o IN6 o NO|
IN7 o o c| =
]GND otz \el =
GND
o NO.
ON OUT3 ¢
M e CNI
5
4 SIR88 LED
g OUTPUT RELE’
1 L1 5 N.O.
O c
A | BLU OouTo
N.C.
B |ROSSO SERIAL
NEU | NERO o NOJ| N
@) OUT1 C | 8042
CALZA Yg
N.O.
N = o
24V IN
P1 + outz ©
N.C.
. o NO.
ouT3 C
MODULO 215317300
N. INPUT 8
~ N.OUTPUT RELE' 8
VISTA lato morsettiere
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OUTPUT MODULI SERIALT

Foglio N. 18

7
BIRSSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4

Lingua :EN
Elab. Mac.: 07/01/98

Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__

Data : 23/09/97

MODULO - 8
Codice : 215317300
Posiz. :  Armadio

Switch ON : [1[2I3E§3515]7l8]

Filo

Ind.

DESCRIZIONE

8042

14.5

RESAZ-RESET AZIONAMENTI
RESET DRIVES
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% INPUT MODULI SERIALT

7 Foglio N. 19

BIFSSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97

MODULO : 8

Codice : 215317300

Posiz. : Armadio

switchoNn : [ [ X[ ]|

1 2 3 4 5 6 7 8

Filo Ind. DESCRIZIONE

ISAX - INPUT AZZERAMENTO ASSE X
1181 11.0..0
INPUT SIGNAL RESET X AXIS

ISAY - INPUT AZZERAMENTO ASSE Y
119 110.1
INPUT SIGNAL RESET Y AXIS

IASZ - INPUT AZZERAMENTO ASSE Z
1201 110.2
INPUT SIGNAL RESET Z AXIS

INVOK - INVERTER SLOT OK
181 110.5
INVERTER SLOT OK
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POSIZIONI MODULI I/O

Foglio N. 20

BIRSSE
Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98

Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvata da : FP 97/0045__

Data : 23/09/97

Loc. 2 Loc. 3
0.0 1.0
2.0 3.0
4.0 5.0
7.0 s

\\\\\\\\\\\\\\\\
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% TOTALE MODULI I/O

BIESSE

Foglio N. 21

Cliente : BIESSE AMERICA Conferma Mac : 97-4461 Lingua :EN
Tipo Macchina: 321R Release : XNC4 Elab. Mac.: 07/01/98
Emissione Rel : MAURIZIO MAZZINI Approvatada :FP 97/0045__  Data : 23/09/97
Codice Modulo Numero
215317000 N. 5

215317300 N. 2




OM1-OM2—-QM3...
1.8HP

M1
2,3HP

arPVv
40MC

PV
100MC

QPV
140MC

OPF
ORFR

QA

oc

oéZOV—24OV

Q1
380v-600V

02
03-04

Q220
0AL24

Q110
oP1

QPA
oPB
oPC
024

OPD

50 HZ

3.2A

3.6A

3A

7A

10A

20A

2.3A

12A

18A

63A (45A—63A)

45A (45A—-63A)

25A

0.5A

4A (QAL24=16A CON ALIMENTATORE SIEMENS)

1A

4A

16A (UTILIZZARE SOLO CON CN NC481-RT480)
(CON MATERIALE TELEMECANIQUE DIVENTA 12A)

60 HZ

3.6A

16A (UTILIZZARE CON PIANI DI LAVORO MOBILI)

TARATURA DEI MAGNETG.  MiCI

CALIBRATION OF MAGNETOTHERMIC SWITCHES

EICHUNG DER THERMOMAGNETEN

ETALONNAGE DES MAGNETOTHERMIQUES

CALIBRADO DE LOS MAGNETOTERMICOS

§g§§ i SCHEMA ELETTRICO PER CONF. y ;i

B3 7 s R ROVER ; 24
gﬁgg // BIESSE DISEGNATORE DATA 8[— | q[—v :“]1—8@1
§§§§ Appr. da PM. 97-0013 | mazZINI MAURIZIO nsoss97 | [ELLI 1IXLE L_J_L_Ji




01

o,

03 04 05 06

07

| GND WERO VERDE |

A _BLU

B ROSSO

| ok

Tt

T
S ¥ R 1 S

3)

08

09

10

%&REM?SBIOg?LgEg?zf”’Q DEL CONNETTORE CANNON 9 POLI SU SCHED? S PER

onnettore Cannon moichio per sghsdgslos su CN , vista lato saldature
XU+

1)
§) avo $$o due c?ppi wistate 2x + schermatura sul totale.
) Morseffiera all interno del quadro elettrico per moduli seriali

1 coppig twistata :
canale =blu
canale B = rosso

é Soppio twistagta : e X
ND = nerot+verde collegati insieme da entrambe le parti

géé?ﬁﬁMTg gM?ggwsﬁglON OF CONNECTOR CANNON 9 POLES ON 10S CARD FOR

) Male Cgnnon connector for 10% card gn N$ seen from weld side
) ¥|re‘w|fh two fyust?d pairs 2x2x0.55 + full $h|eldnn?
) Terminal board in electrical cabinet for serial modules

channe |
cnannel B = red

En fwif#ed pair:
= blaock + green connected at both ends

1st twisted ir:
2 Biie

SEUEgASEgﬁELXEREQEEH¥SAEE§GEQPOLIGEN VERBINDERS CANNON AN [0S KARTE

1) Capnon-Steckverbinder fuer 10S-Karte auf Numerische Steuerung.

Ansicht Schweiss-Seite . ;

§) Q?bel mit zwei gefw-ste?en Paaren 2x2x0.35 + Abschurnuna insgesamt
) emmbrett im Inneren des Schaltschranks fuer serielle Module

1. g?fwis?efes Paar :

&on 6 : bl?u

anal tro

E. getwistetes Paoar : | -

ND "= schwarz+gruen. beidseitig zusammen verbunden

S?E%éM?ES? NgEééRTEEHEgONNECTEUR CANNON 9 POLES SUR CARTE [0S POUR

} onnecteur Cannon male pour cart 60§ sur CN.vue cote soudures,
able avec 2 couples forsades 2x2x0.35 + blindage sur la fotalit
)JBornier a |"inferieur du tableau electrique pour modules seriels
1 couple torsade: canal A= bleu, canal B= rouge

é Soup!es torsades: )
ND=noir + vert relies ensemble sur toutes les parties

e

Z?gUEXQADﬁREguﬁéé?gNEELSESTEEE%R CANNON DE 9 POLOS EN BASE A ESQUEMA

onector Cannon macho para tarjeta 10S en CN. ista |gdo soldaduras
able con gos pares dephi?o j?orc!dos 2x5xo.§é + blindo?e en el

sto.
5? ablero de bornes dentro del cuadro elxctrico para modulos seriales

S re

1 par de hilos retorcidos:
canal = azyl
canal =rojo

E ar de hilos retorcidos: i
ND = negro + verde conectados juntos por |as dos partes

ok ; 7 SCHEMA ELETTRICO PER CONF g 3 01
<
;ﬁy 7 [BIESSE rove L
8&39 - DISEGNATORE DATA g o LR = W =
!§§§ AT S0 U
MAZZINI MAURIZIO 21/03/96 =30 B o DB e




0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 SCHEMA DI CONNESSIONE CAVO E CONNETTORE PER COLLEGAMENTO CN XNC - INVERTER
( é ) : Connettore a_ vaschetta 25 poli maschio volante per scheda IFX su cn XNC
( ) : Morsettiera inverter
§Q|or| cavo seriale inverter
ianco
iallo
Verde
Marrone
C) DIAGRAM FOR WIRE AND CONNECTOR FOR NC XNC - INVERTER
EBNNEGT BN
7 (A): Mobile 25-pin_male connector for IFX circuit board on NC XNC
(B): Inverter terminal board
1@ @25
[ J ° Inverter serial cable colours
L (A ( B ) WhITe
® Yel low
(] LT green
° - 2% Bianco g rown
e * O Glaio 7 ot B ANSCHLUSS-SCHAL TPLAN KABEL UND VERBINDER ZUR VERBINDUNG DER
o °® O Verde i R AURERTSZRERCHRE DERONG* RE" VU0 BREEA
® . 12 O:j | Marrone ! 'O 3 RX (A) : F|iegender Eg-poliger Steckverbinder fuer |FX-Karte ouf numerischer
® 1 ! T ] Sfeuerun? X
o ° 14 - G (B) : Klemmbrett Umformer
[ ]
) 15 \ oy \y, .
[ ] ° 1 BT W S S T SV Y- -0 1 SHIELD nggen des seriellen Kables des Inverters
¢ o4 elb
1@ J ruen
P raun
N ™ HEMA DE_CONNEXION QU CABLE ET DU CONNECTEUR POUR
. agCEOSDEMEN CN XNC-?NVERE&UR
(e): onnecteur 25 poles male volant pour carte iFX sur cn XNC
\ ) (B): Bornier inverseur
§ouleurs du cable seriel de |'inverseur
lanc
aurne
Vert
Marron
sQ DE CONEXION CABLE Y CONECTOR PARA LA CONEXION CN XNC -
§NV85¥ER
A) :_Conector de 25 polos. macho mavil para tarjeta IFX cn XNC
iB): Tablero de borneg de? inver er'VI par crysna .
golores del cable serial del Inverter
lango
marillo
erde
Marron
PORTOGHESE
? "'“2"2,2“““”“ 0010123/09/91 Disegnaotore: MAURIZI0 MAZZINI ’ Mocchina:ROVER Impianto: ELETTR [CO Approvato da: S 03
; CON MA CAD. . -
/‘ BIEJ‘SSE %l?lcge‘maufl Progetto: F.P. 97/0045 COGICB- 21 80880
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PARAMETR! INVERTER MODELLO UNIDRIVE

Progetto:

Non sono ammesse modifiche di parametri se non consigliate,da BIESSE NOTE 2:
- Parametri errati possono _cgusare danni allg macchina e al | operatore
- Parametri modificati da BIESSE. i rimanenti sono di fabbrica
0 1 2 3 5 6 9
<)
@ . PO (F/ fé
E— Pc,é
1.06 400 Maximum speed clamp (Hz) P.Sk)
1.10 BIT 1 Bipolar select - POFF :
1.14 3 Reference selector ?E-L——\/
1.1% 1 Preset selector
2.04 1 = Fast Ramp mode
=5.14 3 =Fd Voltage mode selector
2 =6 (KHZ)
(Stanaard) -
5.18 —— Switching frequency
3 =9 (KHZ)
» (10.5HP)
6.03 1 = Stop Mains loss mode
6.04 2 Sequencing mode
T8 0 = VoIt Analog input 3 mode
8.10 10.03 Activate output 2
-5 [ BIT 1 F1 input/output invert
8.19 0.00 F4 input destination
%71 0.00 F5 input destination
.23 6.34 F6 input destination
10. 30 400 Full power braking time
10. 31 25 Full power braoking period
10.34 1 At minimum speed
7 Dctor24/09/97| Disegnatore: MAURIZ]O MAZZINI ’ Mocchino:ROVER Impionto:ELETTRICO Approvato da: .
4 .p.97/0045 | COdice: 218047602




ENGLISH

DEUTSCH

—

FRANCAIS

|

PARAMETERS OF UNIDRIVE MODEL INVERTER

- Changes to the parameters are not permitted unless recommended by BIESSE

- Incorrect parameters may cause damages to machine and injuries to operator

- Parameters changed by Biesse. All other parameters are set to their default value

UMFORMER MODELL UNIDRIVE -PARAMETER

- Es sind nur von der Firma BIESSE empfohlene Parameteranderungen zugelassen.
- Falsche Parameter kénnen Maschinen- und Personenschéaden zur Folge haben.
-Von Biesse geanderte Parameter. Die anderen Parameter sind Werksparameter.

ANM. 2:

PARAMETRES INVERSEUR UNIDRIVE

- Les modifications de parameétres ne sont pas admises a moins qu'elles n'aient été conseillées par
BIESSE

- Dea parameétres erronés peuvent causer des dommages a la machine et a I'opérateur

- Parameétres modifiés par BIESSE, les paramétres qui restent sont ceux de default.

—

ESPANOL

PORTUGUES

( {

PARAMETROS DEL INVERTER MODELO UNIDRIVE

- No se admiten modificaciones de parametros que no sean recomendadas por BIESSE
- Los pardmetros errados pueden causar dafios a la maquina y al operador.
- Parametros modificados por Biesse, los restantes son de fabrica.

NOTAS 2:

PARAMETROS DO INVERSOR MODELO UNIDRIVE

- Nao sao admitidas modificagdes dos parametros, a nao ser se aconselhadas pela BIESSE
- Os parametros errados podem provocar danos a maquina e ao operador

- Parametros modificados pela Biesse, os restantes sao originais de fabrica

NOTAS 2:

Electrical Wiring Diagram
El. Schaltplan

Schéma Electrique
Esquema Eléctrico
Esquema Eléctrico

BIESSE 21804762
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PARAMETRI PER AZ IONAMENT | ‘ SGbB “

- Non sono ammesse modifiche di
- Porome?r errati

YASKAWA SU MACCHINE ROVER

parametri se non consiglia e da Biesse
possono caousare danni alla macching e all’operatore

CNO3 : |1 valori di questo parametro sono da personal nzzore durante ia fase del collaudo macchina
ROVER 346 CNOA CNOA
ROVER 34gp | CNOT | CNO3 | CNO4 | CNOS | CNOA | CNOB | CNOTT | (o oo ROVER 321R | CNO1 | CNO3 | CNO4 | CNOS | CNOA | CNOB | CNO17 | .0 r
ASSE X ASSE X
sGDB 20vpy1 |BIT1=8| 300 80 2000 | 4000 5 4 8192 sGDB 15vDY1 |BIT1=8| 300 110 7500 | 4000 4 8192
2159A0034 2159A0033
ASSE Y ASSE Y
SCDB 10VDY1 BIT1=8 300 70 200 4000 5 4 8192 SGDB 10VDY1 BIT1=8 300 110 7500 4000 4 8192
2159A0032 2159A0032
ASSE Z ASSE Z
SGDB 10vDY1 |BIT1=8[ 300 40 2000 | 1000 5 4 8192 SGDB 05vDY1 |BIT1=8[ 300 60 5000 | 1000 4 8192
2159A0032 2159A0030
ASSE C ASSE C
scDB o2vpYy |BIT1=8] 300 40 2000 | 1000 5 4 8192 SGDB 02vDY! |BIT1=8| 300 60 5000 | 1000 4 8192
2159A0027 B 2159A0027
A
= 4 8192
. sGoB 0z2vp |B!T1=8| 300 40 2000 | 2048
| S| — 2159A0035
CNOA CNOA
ggzsa ;:g CNO1 | CNO3 | CNO4 | CNOS | CNOA | CNOB | CNO1T | \ratn a$¥53 3;5L cnot | cNo3 | cNoa | cnos | cnoa | cnos [ cnot7 | CNPR
ASSE X | ASSE X
SGDB 20VDY1 BIT1=8 300 60 5000 4000 S 4 8192 SGDB 20VDY1 BIT1=8| 300 60 5000 4000 4 8192
| 215940034 | 2159A0034
ASSE Y ASSE Y
scDB 15vDy1 |BIT1=8{ 300 80 5000 | 4000 5 4 8192 SGDB 15vDY1 |BIT1=8| 300 80 5000 | 4000 q 8192
2159A0C3 o 2159A0033
ASSE Z ASSE Z
sGDB osvpy1 |BIT1=8| 300 40 2000 | 1000 5 4 8192 SGDB 05vDY1 |BIT1=8| 300 40 2000 | 1000 4 8192
2159A0030 2159A0030
ASSE C ASSE C
scDB 02vpy1 |BIT1=8| 300 40 2000 | 1000 5 4 8192 SGDB 02vDY1 |BIT1=8| 300 40 2000 | 1000 4 8192
2159A0027 2159A0027
ASSE C.U. agegLség. -
REVOLVER
x 8192 = 4 2000 | 2048 4 8192
scpB o2vp |B!71=8| 300 40 2000 | 2048 5 4 scps oz2vp |B'T'=8| 300 0
2159A0035 2159A0035
7 BIESSE Dotc:15/10/91 Disegnatore: MAURIZ 10 MAZZINI | Mocehina: ROVER Impianto: ELETTR]CO Approvato da: cm. . 21 81 038 00
7 Brogetto: F.P.97/0045 1Ces
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TABLEAU DES PARAMETRES EDS ACTIONNEMENTS MODELE “SGBD"” POUR MACHINES
ROVER

(

j TABLE OF PARAMETERS OF THE “SGBD" MODEL DRIVES FOR ROVER MACHINES 1 TABLA DE LOS PARAMETROS DE LOS ACCIONAMIENTOS MODELO “SGBD" PAR MAQUINAS
- Changes to the parameters are not permitted unless recommended by BIESSE ROVER
- Incorrect parameters may cause damages to machine and injuries to operator - No se admiten modificaciones de parametros que no sean recomendadas por BIESSE
- CNO3: Values of this parameter have to be customized during the test phase of the machine - Los parametros errados pueden causar dafios a la maquina y al operador. '
- CNO3: Los valores de sest parametro hay que personalizarlos durante la fase de prueba de la maquina
P
()
Z
<
Qo
(7
w
L]
TABELLE DER PARAMETER DER ANTRIEBE MODELL “SGBD"” FUR ROVER MASCHINE ]
- Es sind nur von der Firma BIESSE empfohlene Parameteranderungen zugelassen.
- Falsche Parameter kdnnen Maschinen- und Personenschaden zur Folge haben.
- CNO03: Die Werte dieses Parameters missen bei der Abnahmeprifung der Maschine personalisiert
werden
(2}
L w
2
[0}
£
o«
o
a
L

Electrical Wiring Diagram
El. Schaltplan

Schéma Electrique
Esquema Eléctrico
Esquema Eléctrico

- Les modifications de parametres ne sont pas admises a moins qu'elles n'aient été conseillées par
BIESSE

- Des paramétres erronés peuvent causer des dommages a la machine et a I'opérateur

- CNO3: Les valeurs de ce paramétre doivent étre personnalisées au cours de la phase d'essai de la
machine
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0 1 2 -] q 5 6 7 8 9 CONNESSIONE SEGNALI ASSI X-Y-Z-C ., ED INPUT TASTATORE SU SCHEDE RCX2 PER CN XNC
Jg : Connettore per input fi necor'?o azzeramento assi ed !npuf 1osfotore 1-2
. 3-J4q Conneftore annon volante femmina per encoder assi x-y-z-C
E RCX2/1 RCX2/2 in 1 4. ZBige
o (o] mn = Arancio =
5 = 5 = E!R = B-o co—Aranc:o
= S —— kY —=i B9 5”' = Bianco-Verde 2 = .
IN T © 10—{_ ) J—o > TASTATORE 2 ) gm.Qannefg?zgcgannon vslonfezmasch&o pa; segnali di riferimento assi. @
N2 @ 20— |0 o— TASTAIORE 1 (6061) = =
a s § Rg CH)SN FORNX—Y—Z—C AXES SIGNALS AND TRACER INPUT ON RCX2 CIRCUIT
N3® 30- _'{__ l“ © © Fos.CalIAZZERAMENTOI 2 J4 J4 :J uecf?r reset |imit l?puf and tracer unpufd1 2
INA@ a0 _[ ‘ 5% &6 MIERRUENTOL < s E!" g er;\ow;:1 (?onm)n connec or or axes x-y-z-c encoder:
LED _— w w jn 4: - = glue
—© n : =
SO—{E—l_N (-24) 5 % [ J‘Df £ 5'2 3 - = gpufg orange
v Pén a - z wh fe-green' " r : :
: e male Cannon cgonnector axes reference signals:
J3 * J3 gnns 8 é = h!t ins 4-2 O'ér 2
> ~
NSCHLUSS S| E X-Y-7-C-ACH ND INPUT TASTVORRICHTUNG AUF
L v ﬁcxs IZH ?EN Fﬂéh NUMER{SEH ?EHER Bc XN
2 2 ¥2é*Vg;tE>md?r fu?r Input Endschalter Nullstellung Achsen und Input
- -J4q: ‘ e on-$teck ose f er Drehgeber Achsen:
| 95 | LED 5 |eo S?n ='W ?Qs- ?‘mn n 3? ERN
DRl il 0.FE1 . O'FC1 Pén Iieg Xg'ﬁscgﬁﬁ” =$ ck er inder ? or Ré?ererzwz; gnate Achsen:
= ianco : v u I :
B . I"O’ F”' " e ofrce 0frc2 gun 9—€|: £° we?s ;9 2 = braun 9
Sl 50— |l’l|l‘ }7 Marrone| cqvo schermato o 1511 o 1SN
= 5) o 1572 o 1512 — — - ———
(‘i) (_ S SBNNEXIDN SIGNAUX AXES X-Y-Z-C , ET INPUTS TATEUR SUR CARTES RCX2
©) 60 - . UR CN XNC
(3) - Y-C 6061 6061 J2: Sonnecteur pour input fln de course mise a zero axes et input tataeur 1-2
@ 20 w w -Jq: C nnec?e r Cannon volant femmelle pour codeur axes x-y-2-cC
Q) 1191 @© 1231 @ in 3 ﬁ |GBC- au
n - $
(6) @) 1181 = 1201 = Pine 8. = Or nglé‘.
o ©) v N N gin ; ?— ?nc-or ange:
& n = i
~_/ 1o l G,T‘EJ“ 7 J2 J2 Pgn 2 2- lanc-ver t )
~ — da gonnettore 1CN o) o i;_:Cgr.megf ur Cannon volont male pour signaux de reference axes:
so-—{ea}- PIn 378 = Ba’rén
SHNgxéON SENALES EJES X-Y-Z-C, E INPUT PALPADOR EN TARJETAS RCX2 PARA
50_{.1—2\/}__ = da connettore 1CN Yaskawa J2: Conecfov; gorlo n'wpu(f1 del microinterruptor de puesta a cero de los
- cavo schermato ejes e inpu e alpador =
l gi-u- ('2 ?\ ctor anncpm mevil hembra para encoder de |los ejes x-y-z-c:
{Lono }— Bin 2 A_=_Blanco-ozul
) COLLEGAMENTO ENCODER LINE DRIVER B:R = Ngronja
— = — ; Plg 3 veIc:n o naronja
- s PIN COLORI CAVO GNAL i = rd
40— A I CONNE T TORI NCODER ENCODER Pin blanco-verde
L':I = Eg e BI;NCO BLU | & | gé one cr " Connon VI| macho para senales de referencia ejes:
| B = A in 9-6 = Blanco 4-2 = Marron
— 4 BLU A — — —_—
-ﬁ_}—- 8 ARANC IO B PORTOGHESE
- 3 BIANCO-ARANCIO B
7 VERDE z
zo—{ ¥}/ 2 B1ANCO-VERDE ; .
o - 6 +H12V
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SCHEMA ELETTRICO DEL Th. "ORMATORE DI ALIMENTAZIONE

FR:Filtro di rete trifase , (Silézzgﬁo se richiesto | . .
:Sezionatore magnetico ;02—Q02A:Magnetotermico per ‘/Jr?tezmne 380V del secondario
AL24:Ma?nctot¢rmlco er protezione alimentatore 24V ;Tl:.Trasformatore
A:Magnelotermico [Jro ezione azionamenti L
B = ﬁgo:g,ggnet'g ermici protezione tensioni ausiliarie CA o e

= > —0PA—QP1:Magnetotermici unipolari protezione tensioni ausiliarie cc
% 0 :Magnetote(mlco unipolare dg 1A per protezione presa ausiliaria )
ID:interryttore differenziale da 0,03A ; KA:Teleruttore alimentazione azionamenti

1):$en§a l'autotrasformatore le fasj R2-S2—T2 si collegano g RA-SA- ’ .

NOTA:Se la tensione di comando e 220V C2 diventa A2 e D2 diventa B2 il secondario 0-110

non viene collegato e L .

QPD:Magnetotermico da utilizzare con piani di lavoro mobili

WIRING DIAGRAM OF FEEDING TRANSFORMER

FR:Three—phase power suggly fgter ysed if requested | . o
Q1:Magnetic knife switch; U2-0. A:Safety_magnetothermic switch for secondary circuit 380V
OA24:S?feRy maqne&otherm/ switch ; ‘T1:Stabilized transformer; OA:Safety magnetothermic
switch for drives ; Q110-02, ,Q:Ma&g tothermlﬁ switches for CA auxiliary =
voltages protection ; OPD—QPC— —QPA—QP1.Unipolar magnetothermic switches for CC
auxiliary voltages protection ; 822 P:1A unipolar magnetothermic switch for
auxiliary sockét protection ; QID:0,03A differential switch ; KA:Remote control
itch f?{ drives feeding ; (1): :thgut e secondary circuit at 380V the phases
—S2-T2 are connectéd to RA-SA—TA
Note:lf the control voltage is 220V C2 becomes A2 and D2 becomes B2 the secondary
circuit 0—110 is not connected . .
QOPD:Magnetothermic switch to be used with mobile work tables

EL. SCHALTPLAN DES SPEISETRANSFORMATORS

Fl R:Dreiphqsennetffilter. der beng&zt wird , wenn angefordert .
Efggnet:scher rennschalter; —Q2A:Magnetothermischer Schutz fuer 380V des Nebenkreises

:Maﬁnetothgrm:scher Schutz fuer Speiser 24V ; T1Stabilisierter Transformator
nefo

A:Ma thermischer Schutz der Antriebe
y = 350513 et‘gtherguiqhe Schutzvorrichtungen der Nebenspapnungen Wechselstrom
= - —QPA—QPI: m'pohge magnetothermische_Schtzvorrichtungen der Nebenspannungen
Gl "b’?f"omi. 220P:1A einpoliger” m netotherm:schfr Schutz fuer Hilfssteckdose ;
,‘ O ;1 eferenz:‘?leévSﬁhglte’r( 0,03A b _Kd:Ferrgsa:halte’r:,h uer S 5:sgn ,ggr A?tﬁ/ebes A<TA
q e lebenkreis verbinden sSiC I asen —L— U —PA—
NB:é,ei 2%‘v gteurerspannung w?rd Cf A ung 52 B2;der Nebenkreis "o’—né“ wird nicht

8 eschlossen ' . .
‘Magnetothermischer Schutz fuer Einsatz mit verstellbaren Werkstueckauflagen

SCHEMA ELECTRIQUE DU TRANSFORMATEUR D'ALIMENTATION

FR:Filtre de reseau tr;‘phase utgise' si demande . .
?1:¥ect:onneur magnetique; d2—-02A:Relais magnetother protection 380V du secondaire
1:Transformateur”; QA 24:Relais magnetother.,protection alimentateur
A:Relais mggnqtother.protect/on actionnements
11 5 20:]

‘Rélais magnetother.protection tensions aux.CC
elais mag_n?t thef.umpola:rg de 1A protection prjse aux. )
j 'Intgrrcypteur ifferentiel de_0,03A ; KA:Telerupteur dalimentation actionnements
—QPC—QPB—QPA—QP1:Relais ma%netother.um olaires protection tensions_auxiligires CC
) ?ES un autotransformateur les p ages R2—§ -T2 se connectent a, RA—S;—TA X
N, Si lo tension de commande est 220V, C2 devient A2 et D2 devient B2,le scondaire 0-110

855t ﬂas branche W ) : :
- Magnetothermique a n'utiliser qu'avec plans de travail mobiles
ESQUEMQ ELECTRICO DEL TRASFORMADOR DE ALIMENTACION

FR:Filtro de red trifase , utg?ago si solicidado X .
?1:§ecc:onador magnetico; 02—02A:Magnetotermico de proteccion 380V del secundario
1:Transformador éstabilizado . . .

A:Ma eté)term:co de proteccion de los accionamigntos .

LI = 8 :gﬂgnet’gterggcos de proteccion de. tensiones auxiliores de CA | I

= - —0OPA—QP1:Magnetotermicos unipolares de proteccion de tensiones auxil. de CC

?%ZOP:Maqnelotermlco unipolar de 1A ’faro proteccion conexion auxliar

1)
NO 2

JInterruptor dlferegcé | de 0,03A :Telerfgtor de ahmentacioﬁ de los rgccionomientos
:%ln ecundario de v los fases R2—S2—T2 se conectan con RA—SA—TA X

A:Si la tension de mando es de , C2 pase a ser A2 y D2 pasa a ser B2,el secundario
—110,no se conecta . ) )
PD:Magnetotermico a utilizar con mesas de trabajo moviles

o e i 7
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SCHEMA ELETTRICO DELL},._MENTA TORE CN E TELERUTTORI ABILITAZIONE POTENZA k. _CHINA

1-KE2;Teleruttore di_abilitazione potenza macchina
525w5§ e e e aimantazione CN XNC ,
122-123 : Contatto "watch dog , controllo OK . ¢ Ponticellare in caso di assenza
INPUT 181 : Inverter ok ) ) . ; ) )
OPIS:Ma?netoterm(c,o unipolare 0,5A per protezione alimentazione sensori cambio utensile ed
els tromandrini =~ i ’
222-222A:Contatto ausiliario su linea demergenza
10 n 12 13 14 15 16 17 18 *¢ : Montare in caso di richiesta inverter aggiuntivo

1|

WIRING DIAGRAM OF NC FEEDER AND REMOTE CONTROL SWITCHES TO ENABLE MACHINE POWER

KE1-K| 2:Rem3§e control switch to enable machine power
P1 ,--J)AJ A2 }_83_ 720!1 CN : 220VAC power supply fonnc cn feeding
©222A | ! lNF-l’U 1 Inverter’ OK
04

3; watch dog contact, control
0OP15:0,5A unipolar magnetothermict protect the power supply of the toolchange and

Loz Lo
5 8B e ey contact i
912' PA PB (#PC 71 ”.é ;Auxiliary contgct on emergen%yrlne

:To be fitted if ‘an additional inverter equested
- __\ ®(73) ©1B3) 93 (103) 13)

ouT
APM, —_——— e = - ——
oP1S —— B g\— E 2?,@* E224) E224| E224) k839 K844 ELSCHALTPLAN DES NC-SPEISERS UND DER FERNSCHALTER ZUR BEFAEHIGUNG
G7a) G4 o4 Qo4 Do)

| supp, 1-KE2: Fernschalter zur Befaehi der Maschinenspannun,
| 70K 1 - - ’52 W€§3c~ i S| e‘:'stung tfgﬁ(}/AC{ fgtegug‘gl—gtebzkerun’g /e
— : Konta ch dog , Steurerun
L__ ;\723 124 K839 K844 IN3UT 181 :.Inverterng g. e )
; OA’!S'l:r':pohge( thermomagnetischer Schutzschalter 0,5A Speisung Sensoren Werkzeugwechsel
e ro
KE2) KE. KE2 1 522-262544: iifskontakt auf Notlinie

>\ A4 s#:installieren wenn zusaetzlicher Umformer verlangt

indel

P2  OP3 P4

= -!’24 CHEMA ELEC%?IOLE,' DE L'ALIMENTATEUR CN ET TELERUPTEURS POUR FONCTIONNEMENT
UISSANCE MACHIN

? 1-KE2;Telerupteur de fonctionnement puyissance machine
>\ W e e o CB50VAE pour Bimentation EN XNC
CF1

(=)
N

12 -1’23:Contact watchdog, controle ok
INPUT 181: Inverseur ok = . ; : ; . )
OPIS:Magnetotherm:que unipolaire 0,5A pour protection alimentation capteurs du change outil
125 t des électrobrohes = . . ;

22-222A:Contact auyiliarie sur ligne durgence
+««:A monter en cas dinverseur supplementaire

P1_
E E r |- DIAGRAMA ELECTR. DEL ALIMENTADOR CN Y TELERRUPTORES HABILITACION POTENCIA MAQUINA

§ 1-KE2;Telerruptore de hgbilitacion potencia maquing
5 WER CN : Alimentacion SSOVAC ara alimentacion CN XNC
A KE3 KET KE2 KE2 KE2 12 —ég; Contacto wgt'ch dog 0K~ Pore imentoct
240VP ./ﬁf; INPUT 181: Inverter o y ) . ) .
ur B2 OP1S:Magnetothermico unipolar 0,5A para proteccion alimentacion sensores cambio herrameinta

lectromandril ¥ . .
52?—2230:&ntacto auxiliar en linea de emergencia
e«instaolar en caso de necessidad inverter adicional

N B2

J:
[sc
|./.
l./_
|~

SCHEMA ELETTRICO PER CONF.

o 0o 0o
oo oo
>

16| 22

23 22 18 71

7, e ROVER
SIESSIE

DISEGNATORE DATA

CODICE DISEGNO

DISEGNO ESEGUITO
CON SISTEMA CAD.
MODFICHE MANUAL!

NON SONO AMMESSE
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CH%JA ELETTRICO DELL.{}‘- +EA DI EMERGENZA E DEPRESSOSTATO
Al- ; enetco? ta't . ,agslganerden magn?t}) te”?lg'r'RlF inecors te di protezi in di SF2

—SF 2: uni di enza ant./post.; :Finecorsa re i pr ione invece di
TRt STSESE e vk °

? Pulsanti p sulle scatole sx—dx e )
:C?ntatto del <gwessczstoto aria compressa ;, STOP/START:Pulsanti dis.\ab. potenza macchina
FCIFinecorsa coperchio testa l(opzione) ; E22—E22A:Dispositivo di emergenza
!'Lcampado verde pulsante di start ; SP!: ontatto deBressoslato X ) o
‘Contatto depressostato aggiuntivo (a richiesta) ;H .Lampada spia rossa vuoto insufficiente
‘: . gne, sonde termiche elettromandrini
:Serie sicurezze
119 2,0 2,' 2|2 213 2,4 215 2,6 2,7 (was, :ﬁ rie emergenza condizionatore .
T T T T I T T T T (spes):Serie_contatto ausiliario magnetotermico QP1S - i
P1 P1 (#):Contaqtti da utilizzare solo in casg di macchme'cotn fotocellule senza centralina di controllo
' [&L%gangguch in caso di gssenzq di inverter aggiuntivo
‘ I WIRING DIAGRAM OF EMERGENCY LINE AND VACUUM CONTROL SWITCH
r A-OI;{: eries of quxiliary contacts for magnetothermiﬁ switches ) )
L-EB- SD1 1—SF 2:Contact for front/back emergency ropes; SFRI:Safety net micro instead of SF2
216 r—— 9251 K25 Pl'gon ?c;? or comgressed Srr }&Qﬁsure switc
N /START:Machine power ON. ush—buttons X
03 | (#%) | - :Head cover limit 'switch (optionall; E22—-E22A:Emergency device
Lg222 I 1:green light start push—button ) , -
L _Sb2 I-:Contact” for vacuum control switch ; HR1:Red light for insufficient vacuum
200 251A v):.Series of electrospindles thermic probes ; (++):Series of EC—safety
222 = (#x%); gver,gency 5ﬁnes of the conditioner
r - (e#+#):Seriés o °1S auxiliary magnetothermic contact
| (eee) | Sf%t 252 (&):Use a jumper if additional ipvérter il lackin ) ’
0A L.©222A L 42 »271 (ﬂ &zmggg; to be used only in case of mggngmgg with photocells without control box
i EL.SCHALTPLAN DER NOT— UND DRUCKLINIE
FoaZeA K25 QA—ON: Aushilfskontaktserie der Magnet—Thermiken; SF1-SF2: Kontakt der vorderen
aN IL (eeve) N und hénter n r}l(otse'de: %Ffzknfgdsiha ter des Schutznetzes statt SF2; SPI: Kon—
— — les_Druckreglers f. Luftdruck:
i_ 201 2228 CSP(STAR'ﬁ Drgcktasten STOP/START Maschinenspannung;, SCF1: Endschalter der
Kopfeinheits: deckuns ((%mon): E22—-E22A: Notrelais; HVI: Gruenes Signallaempchen
o } E27A Drucktaste START; SDI: Kontakt Druckregler;
SFR1 SFH L+ 13 + HR1: Rotes r:'?nalloem chen f._unzureichendes Vakuum
i 14 Al (#): Reihe T% eraturfuehler EIektrospm%eln_ (Of;t:on)
B 223 L xi B T e BecslReihe Hilskontakt The t. Schalter QPIS
- ot 73 7efoms (olels, Ratlol Kimatpgringsgeryet, b Relhp Misiontax! Thermomagrel, Schater
} I G-l PA O+ 83 841-©141 L ! ’ rden sollen
SFyI STOX L X2 PB G—93 9440151 SCHEMA ELECTRIQUE DE LA LIGNE D'URGENCE ET DEPRESSOSTAT
— X3 L A—QN:Serie contacts auxiliaires des magnetothermiques
2241 1 x4 PCO-T-103 (14 1-E1 81 Fk—#g:céntact cables durgence av.,/ar? . s
22 L X5 17113 1141+OA4 1Fin de course grillage de protection au lieu de SF2
[ =4 Pl'gont?ck F% pressostat air comprime X i X
- 845201123 1241©8453 T? /START:Boutons pas en fonction/en fonction puissance machine
' E22 I:IEm de course coyverture tete (accessoire
846201133 134108463 - 22A;D:gposmf darret durgence HVILampe verte bouton de demarrage
SP1 X61T—1L_1 yg I.Contact depressostat; HRI:.Lampe temoin rouge vide insuffisant
204 L= P1 v).Serie sondes therm:gues electrobroches ; (#+):Serie securites CE .
27 341 X7 ;“)0 :Serie ur eni:e _clqn ittioneur; 'Tn);Setng de sonéact'aux:hane magnetothermique OPIS
| :Faire un pont si linverseur supplementaire est absen
-€209 s Az A ‘$ n e machi tocellul ns boite control
lr- o) DIAGRAMA ELECTRICO DE LA LINEA DE EMERGENCIA Y DEPRESOSTATO
L 216 230 —ON: eé-ie contactos auxiliares de los magnetotermicos
- = k— :Contacto cyerdas de emergencia ant./post.
| (&) ® FR1:Tope de recorrido red de protéccion en lugar de SF2
HR1 I: ont?cto del presostato aire comprimido .
KE3{.l HVI /START:Pulsadores deshab.\hab. {potenc:a maquina
I:E%De 8@ recorrido tapa cabezal (opcion) .
! l N —E22A:Dispositivo de emergencia ; HVlindicador luminoso verde_ pulsador de start
l:Contacto depresostato ; HRTIndicador luminoso rojo vacio insuficiente
E22 K25 E22A +):Serie sondas termicas electromandrines; (#*):Serie sequridades CEE <
, g ; (vn/:'Sene emergencia acondicipnador; (++#*):.Serje_contacto auxiliar magnetothermico QP1S
(R v |7 v | ! {’)): uCent?r en caso de ausencia de inverter adicional ) )
- C olocelulgs sin ¢
34 30 3 ontact control
# 32 14 53 § SCHEMA ELETTRICO PER CONF. <3
27 15 A ROVER ! P
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SCHEMA ELETTRICO PER(‘ SEGNALAZIONE DELLE EMERGENZE A FUNE

A"_t' incgcorsa di emergenz. ., fune X
SFL:Contatto per alimentazione lompada fune di emerg?nza -
HE:Lampada spia rossa per segnalazione emergenza a fune attivata

P1 P1
(i)
| |
| |
| |
l }v\ [
| SFL |
| I
I I
| | «— A
I I
I I
I I
I HE1 |
I I
I I
I S |
o
N N

WIRING DIAGRAM FOR SIGNALLING OF THE ROPE EMERGENCIES

A:Emergency rope limit switch
SFL:Contact for feeding of the emergency rope lamp X
HE.Red lamp for signalling that the emergency rope has been activated

EL. SCHALTPLAN FUER SIGNALISIERUNG DER NOT—AUS REISSLEINEN

A;-Endschalter der not—aus—reissleine .
SFL:Kontakt fue'r s’pe:_sun der lampe der not—aqus-—reissleine
uel

HE:Rote lampe signalisierung , dass die not—aus-—riessleine aktiviert wurde

SCHEMA ELECTRIQUE POUR LA SIGNALISATION DES URGENCES A CABLE

A:fin_de cours durgence a cable .
SFL:Contact pour dlimentacion ,Iamfze .cable durgence .
HE:Lampe regard rouge pour signalasion urgence a cable activee

ESQUEMA ELECTRICO PARA SENALACION DE LAS EMERGENCIAS A CUERDA

A:Final de vaiven de emergencia a cuerda )
SFL:Contacto ePc;vra alimentacion lompara cuerda de emergencia x
HE:Lampara registro rojo para senalacion emergencia a cuerda activada

| 22 e | e |~ [
g%g 7/ B‘IE:‘S\S‘E DISEGNATORE DATA ;I—r-l Al TR
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SCHEMA ELETTRICO DELLE , ~TOCELLULE DI SBARRAMENTO
ggl—_Bé' FZG—B; FJ7— F 4:Fotocellule di protezione area sx

K:Nero—alimentqzione
lu—alimentazione
:Rosso—comune uscita | i

YW:Giallo/0QG:Arancio—uscita chiuso

IX: frdg/ IN:Marrone—uscita aperto

F8: llule_di protezione area d.
NOTA:Le fotocellule a?%? 4",I§F 91# 8 vefl'rgono montgte solo a richiesta

elettore su armadio per attrezzaggio testa a forare )
{e) : Ponticellare in morsettiera armadio in caso di assenza normative CE

WIRING DIAGRAM OF SAFETY PHOTOCELLS

F I—B%I;%—BBF;_ 37—BBF"__ 481_’51 area saafft‘(;photocells
—BF 6—BF 7—BF8: reqg_s
NOTE:The photocells gF 3 §F 4, g

K:Black—feed
:Blue—fee

:Red—common output

YW:Yellow/0G:Orange—output closed
gN:Ffee /BN:Brown—output open i )
ATT : Selector switch on panel for boring head tooling

ocells
ngQ are fitted only on request

+:Use a jumper in the cabinet's terminal box if the machine in not CE standards

EL.SCHALTPLAN DER FOTOZELLEN F. SPERRUNG

F 1-BF 2—BF 3—BF 4: Schutzfotozellen linker Bereich,

F5— G—gF —BF8: Schutzhij zlen rch?ter Bereich
MERKUNG: Die Fotozellen BF3, BF4, B

nur auf Anfrage montiert.

und BF8 werden

K: Schwarz_— Speisung

g: lau — Speisung

: Rot — generelléer Ausgan
YW: Gelb/0G: Orange — Ausgang zu
N: ?ruen/BN: Marrone — Ausgang
ATT : Waehlschalter

auf
auf Schrank” fuer Bestueckung Einheit zum Bohren
(*):In Schrankklemmbrett bruecken , wenn nicht nggg europ. Norm

SCHEMA ELECTRIQUE DES PHOTOCELLULES DE BARRAGE

F I—Baf 6—68F 7—%1';_ ‘GB;PPr;'otoceI’rles de prottecttipn zone gdauc;the
—BF6—BF 7—-BF 8:Photocellules_de protection zone droite
NOTE:Les photocellules égSB 4,BF 7,£F g ? i

K:Noir—alimentation
:Bleu—alimentation
:Rouge—sortie habituelle
YW:Jaune/0G:Orange—sortie ferme
gN:VFrt/BN: run—sortie ouvert )
ATT : Selecteur sur armoire pour putilage tete a percer

sont montees uniquement sur demande

{s):Faire u pont dons le bornier de larmoire si la machine n'est pas conforme aux normes CE

IAGRAMA CTRICO DE LAS FOTOCELULAS DE DETENCION
gf 1-%%—3%,5-3# 4:foo!ocelulas de proteccion area sx

:Azijl—alimentacion

:Ro;o—,sah/d comun 3
YW:Amarillo/0G:Naranja—salida_cerrado
§N:Verde/ N:Marron—salida abierto

§§:Negro —alimentagcion

p
—BF 8:Fotocelulas roteccion area dx
NOTA:Las fotocelulas Bﬁ S %’4,8}‘1 s,é’F se ;nontan bajo pedido

: ’grd /BN:Marron—salida abierto .
ATT : Selector en armario para equipamiento del cabezal que hay .
»).Puentar en tablero de bornes de caja en caso de ausencia de normativas CE
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g; ; 7, _ ROVER %ﬁ
i | VA EIESSE -
| e il N 7T
4888 |approv. do F.P. 9770043 |  mMaURIZIO MAZZIN 23009097 | [ELLI 1ILL (EI2NY)




A

J
SCHEMA ELETTRICO DE(SL PUT PLC AREE SXN\DX1

g 1—%54: tart ciclo di lavoro aree sx1 e dx1
1-SP4:Pedale bloccaggio pannello su aree sx1 e dx1

WIRING DIAGRAM OF PLC INPUT — AREAS LH1/RH1

SSI—S§4:Work cycle start in areas Ih1 and rhi
SP1-SP4:Pedal for panel locking on areas Ih1 and rhi

7 7
SP1 SP4

ELEKTRISCHES SCHEMA DES PLC INPUTS FUER DIE BEREICHE LINKS NRECHTS 1

SgT—S 4: START des Arbeitszyklusses in den Bereichen links 1 und rechts 1
SP1-SP4: Blockierpedal f. Werkstueck in den Bereichen links 1 und rechts 1

SCHEMA ELECTRIQUE DES ENTREES PLC ZONES GAUCHEN\DROITE1

S 1—§g4: emarrage cycle dusinage zones gauchel et droitel
SP1-SP4:Pedale blocage panneau sur zones gauchel et droitel

r\IO 1 /\101 /\10 1 r\IO 1
QINIQUT eIN uT QIN UT  YINPUT

DIAGRAMA ELECTRICO DE LOS INPUT PLC AREAS SXN1\DX1

g I—gg«t:gtart ciclo de trabajo areas sx! y dxl1
1-SP4:Pedal blocaje tablero en areas sx1 y dxl1

ggg; ' R R A °
% | A mEssE — o lewt v
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SCHEMA ELETTRICO DELLE . ETTROV. VENTOSE AREE SX1/DX1 E BATTUTE ORIGINI 175 . 4/8
;g;:)):g:fleltrovalvole ventose aree sx1/dx

1
lettrovalvole battute frontali origini 175 e 4/8

109 10 m 1n2 13 14 15 116 nz
| | | | ] | ] | !
1 1 I 1 T T T 1 1
P3 P3
2 2 A A Q 2 WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES FOR SUCTION CUPS IN AREAS LHI/RHI AND STOPS
? ? T T T T GINS 1% AND 4./
YXI—Y 4:El.valves for suction cups areas lhl/rhl
- P . " YBI--YB4:El.valves for front stops origins 175 and 4/8
U U
PLC PLC gL gLl ur) QI
@ 1091 @ @ @ s ne1  @uz
g%.EEHAtTPLAN DER MA%‘NE TVENTILE F.D. ANSAUGER (SAUGKNOEPFE) DER
ICHE LINKS 1/RECHTS 1 UND DER ANSCHLAEGE MIT AUSGANGSPUNKT 1/5 + 4,8
Yg I-EV 4: Magnetventile def Ansauger (Saugknoepfe) der Bereiche links r/srechts 1
YB1-YB4: Magnétventile der Frontalanschloegé mit den Ausgangspunkten 175 und 48
gggMéA ELECTRIQUE DES ELECTROVANNES VENTOUSES ZONES G.1/D.1 ET BUTEES
- ] IGINES 175 ET 4/8
YE;-YgtEIectrovames ventouses zones gquchel/droitel
YBI-YB4.Electrovannes butees frontales origines 175 et 4/8
AL _BCK & 53%{__125 CR & CK &
1 YVv4
)87“ F 5 B}"_ YB1 YB4
N

8/68@;\1’&%\ F};C;,nglsg DE LAS ELECTROVALVULAS VENTOSAS AREAS SX1/DX1 Y TOPES

YV1—Yg4:Electrovalvulas ventosgs areas sx]/dxl1
YB1-YB4:Electrovalvulas topes frontales origenes 175 y 4/8

Eggi SCHEMA ELETTRICO PER CONF. i;
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18 19 120 121 122 123 124 125 126
1 | L ] 1 1 L l ||
1 1 I 1 T 1 I
P1 P1 P1S
BROWN ?
e 0-\ o-~\ BLUE
Efﬁ ouT
SAX\ SAY SAZ SAC chl
BLACK Q1251
o
pin 40 azm
81 H\M191  (N201 fK1231
QiPut @/NPUT Q:Nigur INPUT
WiEs  aNEs  AxEs WxEs
CARD CARB CARD CARD
N N

{
SCHEMA ELETTRICO DEI Flh _~ORSA AZZERAMENTO ASSI ABILITAZIONE AZIONAMENTI

AX—SAY—-SAZ:Finecorsa per ozzerazvento assi X—-Y-2
A :gensorqe. per azzeramento asse . . . s :
251:0ut abilitazione assi , portare questo filo al pin 40 di tutti gli assi

ELECTRICAL DIAGRAM FOR AXES RESET LIMITERS, DRIVE ENABLE

SAX—=SAY-SAZ: Limiter for rest of X—Y—Z axes
Séﬂs'ISensor for restting of C axis

;" Axes enable output:connect this wire to pin of each axis

<

SCHAL TPLAN ENDSCHALTER FUER ACHSENNULLSTELLUNG ZUR BEFAEHIGUNG DER BETAETIGUNGE]

SAX—SAY—-SAZ: Endschalter fuer Nullstellung X—Y—Z—Achsen
?édbC ensor fuer Nfullst,ellung —Achse X )
1: Out Achsenbefaehigung,diesen Kabel auf Pin 40 aller Achsen bringen

ES%UEMA ELECTRICO DE_LOS MICROINTERRUPTORES DE PUESTA A CERO DE LOS EJES
ARA HABILITAR LOS ACCIONAMIENTOS

gAé-gAY—SAZ: Microinterruptor para puecgta a cero de los ejes X—Y—2
AC: Sensor para puesta a cero del eje iy g
1251: Out de habilitacion de los ejes, colocar este cable en el pin 40 de todos los ejes

SURL,YACERAUR T8 LR RBUERR P ACTOmEMENTS S AxEs

§Aé— AY—SAZ: Fin de course pour remise a zero des axes X—Y—Z
3 2;\51._' apteur J)oyr remise a zero axe

ut validation des axes, porter ce fil au pin 40 de tous les axes

A1
Approvato do:PM.97/0013|  MAZZINI MAURIZIO 1170497 lzl_l
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SCHEMA ELETTRICO DEIW... «SORI SLOTS IN POSIZIONE DI RIPOSO

BUA—BUB—FU?:Sensori utensili slots A—B—C in posizione di riposo
(pantografi/frese/aggregati)

145 146 147 148 149 150 151 152 153
| l | | | l | l |
I 1 | 1 I I I 1 I
P1 P1
BROWN BROWN BROWN
BUA BUB BUC
BLUE BLUE BLUE
on o omn
914 1 91451 1491
INPUT INPUT INPUT

WIRING DIAGRAM OF SENSORS FOR SLOTS AT REST

UA—BUB—BUC:Sensors for tool slots A-B—C at rest
routers/grooving units/aggregates)

EL.SCHALTPLAN DER SLOT—SENSOREN IN RUHESTELLUNG

BUA-BUB-BUC: Slot—Werkzuegsensoren A—B—C in ruhestellung
position (Fingerfraeser, Fraeser, Aggregate)

SCHEMA ELECTRIQUE DES CAPTEURS LOGEMENTS EN POSITION A REPOS

UA—BUB—BUC:Capteurs outils logements A—B—C en position a repos
pantographes/fraises/agregats)

DIAGRAMA ELECTRICO DE LOS SENSORES SLOTS EN POSICION EN REPOSO

UA—-BUB—BUC:Sensores herramijentas slots A—B—C en posicion en reposo
pantografos./fresas/agregados)

§§§§ Y% EESSE S g .
ki | < s IS
43z MAZZINI MAURIZIO 27,03s96 | [\€LL1 1XLE LT




C/C SCHEMA ELETTRICL

.| SENSORI SLOTS IN POSIZIONE DI LAVORO

UAL—BUBL—BUCL:Sensori u_)lensili slots A—B—C in posizione di lavoro

pantografi/frese/aggregati

154 155 156 157 158 159 160 161 162
| | | | | | | 1 |
I I I I | | | T |
P1 P1
BROWN BROWN BROWN
BUAL | BLUE BuBL | BLUE BucL | BLUE
o~ o o
1541 1561 1581
ORair Oisir ORElr

WIRING DIAGRAM OF SENSORS FOR SLOTS AT WORK

UAL—BUBL—-BUCL:Sensors for tool slot A—-B—C at work
routers/grooving units/aggregates)

EL.SCHALTPLAN DER SENSOREN SLOTS IN ARBEITSSTELLUNG

P AL— UBL—BUFCL:Sensoren Werkzeuge slots A—B—C in Arbeitsstellung
raeser /Aggregate)

ingerfraeser /|

SCHEMA ELECTRIQUE DES CAPTEURS LOGEMEMTS EN POSITION D'USINAGE
UAL —BUBL-BUCL:Capteurs outils logements A—B—C en position dusinage

pantographes/fraises/agregats)

DIAGRAMA ELECTRICO DE LOS SENSORES SLOTS EN POSICION DE TRABAJO

UAL —BUBL -
pantografos/fresas/agregados)

CL:Sensores herramientas slos A—B—C en posicion de trabajo
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SCHEMA ELETTRICO DELL _LETTROVALVOLE DISCESA MANDRINI 1-4

t

199 200 201 202 203 204 205 206 207

WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES FOR SPINDLES 1-4 LOWERING

EL.SCHALTPLAN DER MAGNETVENTILE ZUR SENKUNG DER SPINDELN 1—4

SCHEMA ELECTRIQUE DES ELECTROVANNES DESCENTE BROCHES 1-4

YM1 YM2 YM3

C K & C K & C K A l%:}-X iy
YM4

DIAGRAMA ELECTRICO DE LAS ELECTROVALVULAS BAJADA MANDRINES 1-4
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SCHEMA ELETTRICO DEL\, -LETTROVALVOLE DISCESA MANDRINI 5-8

208 210 212 214 215
l 1 | il l
1 1] ] 1 T
P2 P2
ouT ouT qur ouT
PLC PLC LC PLC
@ 2081 82101 B2121 @ 2141
LK L K LK C K &
YM5 YM6 YM7 YM8
N

WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES FOR SPINDLES 5—-8 LOWERING

EL.SCHALTPLAN DER MAGNETVENTILE ZUR SENKUNG DER SPINDELN 5-8

SCHEMA ELECTRIQUE DES ELECTROVANNES DESCENTE BROCHES 5-8

DIAGRAMA ELECTRICO DE LAS ELECTROVALVULAS BAJADA MANDRINES 5-8

5353 ' saa«Rs(;f/rEr:com CONF. . ii 00
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217 218 219 221 223 224 225
| I 1 1 | [l 1
I | 1 1 I I |
P2 P2
ouT ouT ouT ouT
PL C>\ PLCl PL cﬁ\ PLCS-‘
02171 @ 2191 @221 B 2231
EE\'X Z C_K CK C K A
YM9 YMIO YMiT YMI2
N N

o

SCHEMA ELETTRICO DEL. _LETTROVALVOLE DISCESA MANDRINI 9—12

WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES FOR SPINDLES 9—12 LOWERING

EL.SCHALTPLAN DER MAGNETVENTILE ZUR SENKUNG DER SPINDELN 9-12

SCHEMA ELECTRIQUE DES ELECTROVANNES DESCENTE BROCHES 9-12

DIAGRAMA ELECTRICO DE LAS ELECTROVALVULAS BAJADA MANDRINES 9-12
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— |

226 227 228 229 230 231 232 233 234
1 | | 1 | | 1 | l
I I | I 1 T 1 I
P2 P2
ouT ur uT ouT
PLCB\ gLC>\ B cj\ PLCB\
2261 92281 2301 92321

YM13 YMi14 YMI15 YM16

SCHEMA ELETTRICO DELL. _LETTROVALVOLE DISCESA MANDRINI 13—16

WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES FOR SPINDLES 13—16 LOWERING

EL.SCHALTPLAN DER MAGNETVENTILE ZUR SENKUNG DER SPINDELN 13—16

SCHEMA ELECTRIQUE DES ELECTROVANNES DESCENTE BROCHES 13-16

DIAGRAMA ELECTRICO DE LAS ELECTROVALVULAS BAJADA MANDRINES 13—16

i
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235 237 238 239 241 242 243
1 | | 1 | | E
I I T I I I
P4 P4
ouT . ouT ouT T
PLCB-‘ PLC>\ P:_cl gfcl
B 2351 02371 92391 T:mr
C K CK & [ K CK &
YMI7 YMI8 YMIg YM20
N

SCHEMA ELETTRICO DEL]; ZLETTROVALVOLE DISCESA MANDRINI 17—-20

WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES FOR SPINDLES 17—20 LOWERING

EL.SCHALTPLAN DER MAGNETVENTILE ZUR SENKUNG DER SPINDELN 17-20

SCHEMA ELECTRIQUE DES ELECTROVANNES DESCENTE BROCHES 17—20

DIAGRAMA ELECTRICO DE LAS ELECTROVALVULAS BAJADA MANDRINES 17—-20
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SCHEMA ELETTRICO DELL. _LETTROVALVOLE DISCESA MANDRINI 21-24

P4 P4

(?\ ? ? f%\ WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES FOR SPINDLES 21-24 LOWERING
ouT ouT ouT uT
PLCB\ PLCl PLCB\ ch,l

02441 02461 02481 @ 2501

EL.SCHALTPLAN DER MAGNETVENTILE ZUR SENKUNG DER SPINDELN 21-24

SCHEMA ELECTRIQUE DES ELECTROVANNES DESCENTE BROCHES 21-24

YM21 YM22 YM23 YM24

DIAGRAMA ELECTRICO DE LAS ELECTROVALVULAS BAJADA MANDRINES 21-24
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A\

253 254 255 256 257 258 259 260 261
| | i | | | | | 1 I [
T 1 I 1 I I T | |
P4 P4
? ?
our\ - ouT
PLCB\ PLCB\
,2531 @ 2551
CK & [CRK &
YM25 YM26
N

SCHEMA ELETTRICO DEL‘L LETTROVALVOLE DISCESA MANDRINI 25—-26

WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES FOR SPINDLES 25-26 LOWERING

EL.SCHALTPLAN DER MAGNETVENTILE ZUR SENKUNG DER SPINDELN 25-26

SCHEMA ELECTRIQUE DES ELECTROVANNES DESCENTE BROCHES 25-26

DIAGRAMA ELECTRICO DE LAS ELECTROVALVULAS BAJADA MANDRINES 25-26
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M

3-4

YM

5-6

SCHEMA ELETTRICO DEL]L ZLETTROVALVOLE DISCESA MANDRINI ORIZZONTALI 1-8 \

WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES FOR HORIZONTAL SPINDLES 1-8 LOWERING

SPINDELN 1-8

EL.SCHALTPLAN DER MAGNETVENTILE ZUR SENKUNG DER HORIZONTALEN

SCHEMA ELECTRIQUE DES ELECTROVANNES DESCENTE BROCHES HORIZONTALES 1-8

DIAGRAMA ELECTRICO DE LAS ELECTROVALVULAS BAJADA MANDRINES HORIZONTALES 1-8
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SCHEMA ELETTRICO DELLA\ . TTROVALVOLA PER DISCESA E SALITA SLOT A O ELETTnv
MANDRINO SLOT A

YgA:gEttrovalvolo discesa utensile slot A
YSAS:Elettrovalvola salita utensile slot A

397 398 399 400 401 402 403 404 405

P2 p2
o [ IRING DIAGRAM OF EL.VALVE FOR THE LIFTING AND LOWERING OF SLOT A OR SLOT A
? ? BN BaSR OV '
YEAELyalve for too IouEng et
OUT ouT .cl.valve for tool nrting sio
PLC PLC

EL.SCHALTPLAN FR MAGNE TVENTILE FUER DIE SENKUNG UND DIE STEI-
GERUNG VON SLOT A ODER ELEKTROSPINDEL SLOT A

YgA: M&qnetventil zur Senkung des Werkzeuges des Slot_A
YSAS: Magnetventil zur Steigérung des Werkzeuges des Slot A

SCHEMA FLECTRIOUE DE LELECTROVANNE POUR LA DESCENTE ET LA REMONTEE LOGEMENT A
OU ELECTROBROCHE LOGEMENT A

Y§A:§_'Ifctrovanne descente outil [o?ement A
YSAS:Electrovanne remontee outil logement A

N N
Yslﬂ_} I

YSAS

IAGRAMA ELECTRICO DE LA ELECTROVALVULA PARA BAJADA Y SUBIDA SLOT A O
PTG ARERN S0 P

Y§A:§I5ctrovalvula bajada herramienta slot A
YSAS.Electrovalvula subida herramienta slot A

o1

o g; SCHEMA ELETTRICO PER CONF

3 :
#3 7, TR ROVER
o /) EIESSE T —
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397 398 399 400 405
{ f f f f
P2 P2
? ?
our\  our
PLC | PLC
B 3991 @aoor
Y
yse | vsBs
N N

SCHEMA ELETTRICO DELLAI. I TROVALVOLA PER DISCESA E SALITA SLOT B O ELETTh
MANDRINO SLOT B

YSB:Elettrovalvola discesa utensile slot
Y§E£EIeMr;ngvola salﬁo utens?le slot

pll?g? DIASRAM OF EL.VALVE FOR THE LIFTING AND LOWERING OF SLOT B OR SLOT B
LECTROSPINDLE

YSB:Elvalve for tool lowering slot B
VB b e e Yor' ool g siog B

EL S(f'HAL TPLAN DES MAGNE TVENTILS 5UR SENKUNG UND STEIGERUNG VON
SLOT B ODER ELEKTROSPINDEL SLOT

Ygg Mﬂgnetventi! zur Senkung des Werkzeuges von Slot B
Y3BS: Magnetventil zur Steigeérung des Werkzeuges von Slot B

SCHEMA ELECTRIQUE DE LELECTROVANNE POUR LA DESCENTE ET LA REMONTEE LOGEMENT B
OU ELEC N&OB&OCHE LOGEMENT B

Ygg:glecfrovanne descente outil logement B
YSBS:Electrovanne remontee outil logement B

/ MA ELECTRICO A ELECTROVAL VI PARA BA
QLAE%RT'??OMAENgglN SCLOP%L LECTROVALVULA BAJADA Y SUBIDA SLOT B O

YSB:Electrovalvula bajada herramienta slot B
Ygggflectrovalvula sLb?da herram?enfa slot B
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397 398 399 400 401 402 403 404 405
| l | | | 1 | | |
1 I 1 T I | 1 I
P2 p2
? ?
ourT\ our
PLC | PLC
? 401 ?4021
O = B
vysc | vscs
N N

SCHEMA ELETTRICO DELLA/ TTROVALVOLA PER DISCESA ALITA T T’
MA%RINOE&OF% D E S SLOT C O ELETT

YSC:Elettrovalvola discesa utensile slot C
Yggf.‘flellrovalvola soheto utens?le slot C

?ng{g? DIAGRAM_OF EL.VALVE FOR THE LIFTING AND LOWERING OF SLOT C OR SLOT C

ROSPINDLE

YSC:Elvalve for tool lowering slot C
YESEE g

:El.valve for tool Ifting slot C

EL SCHALTPLAN DES MAGNETVENTILS FUER SENKUNG UND STEIGERUNG VON
SLOT C ODER ELEKTROSPINDEL VON SLOT C

YSC: Magnetventil zur Senkung des Werkzeuges Slot C
YECS' Mggne i oo 2

tventil zur Steigérung des Wer

kzeuges von Slot ¢

BBHEMA ;kECTRIOUE DE L'ELE(%T(I:?OVANNE POUR LA DESCENTE ET LA REMONTEE LOGEMENT C

LECTROBROCHE LOGEMEN

YSC:Electrovanne descente outil lo
Yﬁggflectrovanne remontee outil?

ement C
logement C

EL}%GM’:JEI’JE&LRI L%PECLA ELECTROVALVULA PARA BAJADA Y SUBIDA SLOT C O

ch:gflfctromlvula bajada herramienta slot C
YSCS:Electrovalvula subida herramienta slot C
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SCHEMA ELETTRICO DEL' _ERUTTORE MOTORE MANDRINI, DEPRESSORE E AZIONAME).

ng Treleruttore accensione motore mandrini verticali e orizzontali
KPV:Teleruttore accensione motore pompa del vuoto
KA:Teleruttore abilitazione potenza azionamenti

WII%N DIAgRAM OF REMOTE CONTROL SWITCHES FOR SPINDLES MOTOR, VACUUM PUMP
AND DRIVE!

K%I:I')’;mote control switch for vertical and horizontal spindles motor ignition
KPV.Remote control switch for vacuum pump motor ignition
KA:Remote control switch to enable drives power

ELEK TRISCH%_S SCHEMA DES FERNSCHALTERS FUER SPINDELMOTOR, DEPRESSOR UND
INBETRIEBSETZUNG

Kgl:l';_ernschalter f}Jer Mator der vertikalen und horizontalen Spindeln
KPV.Fernschalter fuer die Motorzuendung der Vaokuumpumpe
KA:Fernschalter fuer die Spannung der Inbetriebsetzung

SCHEMA ELECTRIQUE DU TELERUPTEUR MOTEUR BROCHES,DEPRESSEUR ET ACTIONNEMENTS

ngr lerupteur mise en marche moteur broches vertjcales et horizontales
KPV:Telerupteur mise en marche moteur pompe du vide
Ka:Telerupteur pour fonctionnement puissance actionnements

DIAGRAMA ELECTRICO DEL TELERRUPTOR MOTOR MANDRIN DEPRESOR Y ACCIONAMIENTOS

KMI:T lerruptor encendido motor mandrines verticales y horizontales
KPV: elerruftor encendido motor bombg de vacio
KA:Telerruptor habilitacion potencia accionamientos
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SCHEMA ELETTRCO PE’J JIRAZIONE ROVER
Y901Elettrovalvola per selezione aspirazione motori mandrini testa a forare

WIRING DIAGRAM FOR ROVER SUCTION
Y901Elvalve for selection of spindles motors suction

EL.SCHALTPLAN FUER SPEZIALEINLASS ROVER
Y901:Magnetventil fuer Wahl Einlass Spindelmotoren

SCHEMA ELECTRIQUE POUR ASPIRATION ROVER
Y901Electrovanne pour selection aspiration moteurs broches tete a percer

DIAGRAMA ELECTRICO PARA ASPIRACION ROVER
Y901:Electrov. para seleccion aspiracion motores mandrines cabezal taladro
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SCHEMA ELETTRICO DEI] ZRUTTORI MOTORI SLOTS A-B-C
KSLA—KSLB—KSLC:Teleruttori accensione motori slots A—B—C (pantografi/frese/aggregati)

739 740 741 742 743 744 745 746 747
l i | 1 | | | B |
N I 1 J I 1
A4 /L A4
our>\ : our)\ OUTL
PLC PLC PLC
@ 7391 B 74n 07431
31 % 3 % 3 ¥
KSLA KSLB KSLC
B2 B2

WIRING DIAGRAM OF REMOTE CONTROL SWITCHES FOR SLOTS A—B—C MOTORS

KSLA—KSLB-KSLC:Remote control switches for slots A-B—C motors ignition
(routers/grooving units/aggregates)

EL.SCHALTPLAN DER FERNSCHALTER DER SLOT—-MOTOREN A-B-C

KSLA—KSLB—-KSLC: Zuendungsfernschalter der Slot—Motoren A—=B—C
(Fingerfraeser /Fraeser/Aggregate)

SCHEMA ELECTRIQUE DES TELERUPTEURS MOTEURS LOGEMENTS A-B-C

KSLA—KSLB—KSLC:Telerupteurs mise en marche moteurs logements A—B—C
(pantographes./fraises./agregats)

DIAGRAMA ELECTRICO DE LOS TELERRUPTORES MOTORES SLOTS A-B—C

KSLA-KSLB LC: Telerruptores encendido motores slots A—B-C
(pantogra os/ resas/agregados)
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out ‘our
wi) wrl oer) gl
Bisn  @rs2r T 1831 Q1851
CK & CK &
HVS1| HVS4 |  ysvi Ysv4
N N

SCHEMA ELETTRICO DEGL} wul PLC MACCHINA BASE

HgSI—HVSk Fode verdi sui pulsanti di start aree sx1 e dxl1
YSV1-YSV4:Elettrovalvole sollevamento ventose aree sx1 e dxl|

WIRING DIAGRAM OF BASIC MACHINE PLC OUTPUT

HVS1-HVS4:Green Iights on start push—buttons areas Ihl and rhl
YSV1-YSV4:Elvalves for suction cups lifting in areas Ih1 and rhl

EL.SCHALTPLAN DER OUT—PLC DER HAUPTMASCHINE

HVS1-HVS4: gruene Leuchten der Start—Tasten der Bereiche li. 1 und re. 1
YSVI—Y$V4’; agnj!ven;ﬂe fuer Anhebung der Ansauger der Bereiche
i. 1 und re.

SCHEMA ELECTRIQUE DES SORTIES PLC MACHINE DE BASE

HVS1-HVS4:Lampes vertes sur les boutons de demarrage zones gaqchel et droitel
YSV1-YSV4:Electrovannes soulevement rotors zones gauchel et droitel

DIAGRAMA ELECTRICO DE LOS OUT PLC MAQUINA BASE

HVS1-HVS4:Indicadores luminosos verdes en los pulsadores de start areas sx1 y dxl1
YSV1-YSV4:Electrovalvulas levantamiento ventosas areas sx1 y dx1
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SCHEMA ELETTRICO DEGLI'. i PLC MACCHINA BASE

HVS2-HVS3:Lampade verdi sui pulsanti di start aree sx2_ e dx2
Y¥V5°YSV%!lsl'et rovalvole soﬂefamento ventose aree sx2 e dx2

190 191 192 193 194 195 196 197 198
| | ] | | | | 1 l
T T I I l f
P2 P2
I~ N A A WIRING DIAGRAM OF BASIC MACHINE PLC OUTPUT
? ? T ? HgS%—HVSJ:Green Iigms on start push—buttons areas Ih2 and rh2
YSV2-YSV3:Elvalves for suction cups lifting in areas Ih2 and rh2
our\ our
chl chl 8H£>\ %%L
Qoo Qron  Bro21 1941
EL.SCHALTPLAN DER OUT—PLC DER HAUPTMASCHINE
HSV%—HSVJ:gruene Leuchten der Start—Tasten der Bereiche li. 2 und re. 2
YSV2-YSV3: Magnetvent:ﬁe fuer Anhebung der Ansauger der Bereiche
li. 2 und re.
SCHEMA ELECTRIQUE DES SORTIES PLC MACHINE DE BASE
HSV. —HSVJ:Il_ampes vertes sur les boutons de demarrage zones gauche2 et droite2
YSV2-YSV3:Electrovannes soulevement rotors zones gauche2 et droite2
® [ K & [CK B
HVS2 HVS3 YSsv2 YSv3
N | N

DIAGRAMA ELECTRICO DE LOS OUT PLC MAQUINA BASE

HVS —HVS.-}"Igdicadores Juminosos verdes en los pulsadores de starﬁ areas sx2 y dx2
YSV2-YSV3:Electrovalvulas levantamiento ventosas areas sx2 y dx
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SCHEMA ELETTRICO DEJ;. JUT PLC MACCHINA BASE

YBL1-YBL2:Elettrovalvgle battute laterali sx/dx
HLPdx—HLPsx:Lampeggiatori su copertura testa

172 173 174 175 176 177 178 179 180
| | | ] | L | | |
| I I I 1 | | |
P2 P2

WIRING DIAGRAM OF BASIC MACHINE PLC OUTPUT
YBL 1-YBL 2:El.valves for Ih/rh side stops

(=) o
T ? ? HLPdx—HLPsx:Flashing lights on head cover
OUT>\- OUTl OUT)\

EL.SCHALTPLAN DER OUT—PLC DER HAUPTMASCHINE

YB I—YBL’g:_ ManetventiIe der seitlichen Anschlaege Ik./re.
HLPre—HLPIi.: Blinkleuchten der Kopfabdeckung

SCHEMA ELECTRIQUE DES SORTIES PLC MACHINE DE BASE

HLPdx

YBL 1-YBL2:Electrovannes butees laterales gauche/droite
P 1760 HLPdx—HLPsx:Clignoteurs sur couverture tete

YBL1 YBL4 HLPsx

DIAGRAMA ELECTRICO DE LOS OUT PLC MAQUINA BASE

YBL1-YBL2:Electrovalvulas topes laterales sx/dx
HLPdx—HLPsx:Intermitentes en tapa cabezal
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LAYOUT OF

1CN CONECTOR MALE ON CABLE FOR SGDB YASKAWA DRIVE

PLAN CONNECTEUR 1CN MALE VOLANT POUR ACHIONNEMENT YASKAWA TYPE SGDB

0 1 2 3 5 6 7 8 9
(
( — j
l 26 | 28 lSO l 32 |34 |36 |38 |40 (42 | 44 |46 | 48 |50
27129 31 |33 |35 |37 |39 |41 |43 |45 |47 | 49
\ 1 1 3 5 9 1M 113 (95 |17 |19 27 | 23 |25
2 l 4 6 8 10 | 12 14 16 |18 |20 |22 | 24
\ L_‘* p—
.
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LAYOUT OF CN LOOSE MALE CONNECTOR 1 FOR YASKAWA SGDB TYPE DRIVE ] LAYOUT CONECTOR 1 CN VOLADOR MACHO PARA ACCIONAMIENTO YASKAWA TIPO SGDB
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LAYOUT DER LOSEN “MANNLICHEN" VERBINDERS 1 DER NC-STEUERUNG FUR YASKAWA ]
ANTRIEB DES SGDB TYPS
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PLAN DU CONNECTEUR MALE 1 DU CN POUR ACTIONNEMENT YASKAWA DE TYPE SGDB

Z BIESSE

Electrical Wiring Diagram
El. Schaltplan

Schéma Electrique
Esquema Eléctrico
Esquema Eléctrico
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LAYOUT CONNETTORE 2 CN VOLANTE MASCHIO PER AZIONAMENTO YASKAWA TIPO SGDB

LAYOUT OF 2CN CONECTOR MALE ON CABLE FOR SGDB YASKAWA DRIVE

PLAN CONNECTEUR 2CN MALE VOLANT POUR ACHIONNEMENT YASKAWA TYPE SGDB

0 1 2 3 5 6 7 8 9
— \
1M 1115 l 1 li1 9 ‘_‘ l
‘ 12 [ 14 ] 16 |18 | 20
) [ 3 I s| 7|9
l 2|46 s 1ﬂ
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LAYOUT OF CN LOOSE MALE CONNECTOR 2 FOR YASKAWA SGDB TYPE DRIVE 1 LAYOUT CONECTOR 2 CN VOLADOR MACHO PARA ACCIONAMIENTO YASKAWA TIPO SGDB
& g
= <
) a
& 8
] LAYOUT DER LOSEN “MANNLICHEN" VERBINDERS 2 DER NC-STEUERUNG FUR YASKAWA ]
ANTRIEB DES SGDB TYPS
n
T . w
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:
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PLAN DU CONNECTEUR MALE 2 DU CN POUR ACTIONNEMENT YASKAWA DE TYPE SGDB

Electrical Wiring Diagram
El. Schaltplan

Schéma Electrique
Esquema Eléctrico
Esquema Eléctrico

FRANCAIS

| BIESSE 21810040
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pin 44 azm
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CONNESSIONE DEL RESET. LI AZIONAMENTI ASSI
8042 : Out reset azm in allarme , portare questo filo sul pin 44 di tutti gli assi

CONNECTION FOR AXES DRIVES RESET

8042: Reset output for drives in alarm:connect this wire to pin 44 of
each axis

VERBINDUNG DES RESET DER ACHSENBETAETIGUNG
8042: Out reset Betaet. in Alarmstellung, diesen Kabel auf pin 44 aller Achsen bringen

CONNEXION DES RESET DES ACTIONNEMENTS DES AXES
8042: Out rest actionnement en alarme, mettre ce fil sur le pin 44 de tous les axes

CONEXION DEL RESET DE LOS ACCIONAMIENTOS DE LOS EJES
8042: Out del reset azm en alarma, colocar este cable en el pin 44 de todos los ejes
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811 812 813 814 815 816 817 818 819 REPESR RS PR
§ § c : F}necorsa oltrecorsa positivo asse x
PE10 OWN : Finecorsa olfr$corsc negaotivo gsse x
= + M Motore brushle er v:menfo asse x
— R4 ) Conneftore volante fenm na per potenzg motore asse X
¥ R ) B ?or vo ante femming per segnol- motore asse x
— S4 : aznonomentu ing
e T S ? 0 s ?6 assi . RV ADY : Azijongmento asse x ok
— T /EBEED MON : Ml surazione corrente e velocita del motore
i R4A r ?é H ppia <; ? ? G?wis? +l
—= S4A 3 o 1) *) onnec'for Cose (Cus‘roduo metal |l ica connettore)
| RX 1 — X AXIS DRIVE
L\j X | X UP:X gxis positive override |limit switch
. I
I 1T7x @ @ §§X §OWN: X axis n?gof?ve overr-de I'imit switch
W | MX: 3-pha ses brushléss mot or X axis movement
+ | | PEX 1)Mobile female connector for axis motor power
o | i)M %g female connector for X ox-s motor signals
S © T: resef drives 6
| 0 ON:_£nab e ?3 {PRVORFADY: X oxis drive OK
| u {\QBEA o Nl O Measurement of motor current and speed
=t T Ax
& r R é: air of +w:sfes wires (=*):Connector case
DXCXBXA
| "2 AR TAETIGUNG X-A
20K U 430K D ) g§§ ;: En scha f?r positiver UBDQFlOﬁJ Achse
O~ o- '7 | OWN: Endschal ter negativer Ueber lauf X-Ach
MX : uersfenl$ser Dreiphdsenmotor zum Ver fahren der X-Achse
i | 31f | 1egende efectdass fier S1o31e hiva? Nofenes Aenee
e = —_ 4 ARM gT ?S aetigungen Alarmstel lu
| atoe Rsen
| S~ St S S
sSu u Wi n |
| l - %éEgogrA géfw?2$8?§ Kob
| L MX (*):Verbindergehaeuse PMetal Igehauese zum Schutz des Verbinders)
VERDE [ 1g( | BTANCO [~ \, _ 43
| ——— ARANcml IOI——MRRDNE U 5 az §§;l§g§5y§wdgxgoérse hors course positif axe X
| e L A R A A S A O
——————— —— s ur bru s iphse a
- = e emcreir Yomel 1 ol e, o) iR v e e
. 1
M e et actionnemen
£l MARRONE 29 > rl LY 16| §E 0 ON: v $8 HSB'O DomeRtR90 RERDYS Actionnement axe X  OK
| =47 | B‘ ITH BIANCO/BLU 17 < B UEGEE §or+@ JOR: Wesure du courant ef de la vitesse du moteur
T ol
ALAGM BST ‘8042181 :%Z[;E T 4413 et BHN%::']SLLQ 18 (% ?E:):E%gcfogecgééslg%?ggg?on metal | ique conecteur)
SERVO ON 1251 @ 40 ‘:’z, D> VERDE 19 |«
SERVO READY 8141 @—— GRIGIO | L 304 4 14|Q| AGCIONAMIENTO EJE
TOR v GIALLO | o, _16 (> (TP BIANCO/VERDE > § : Microin errupfor sobrecarrera pos|h¥<p eje X
OUE MONITOR  @—— Rosso T 1 F e— =15 OWN: Microinterruptor sobrecarrera negalivo oje X
SPEED MONITOR 17 |2 b3 X1 otor brush ?ss fl’l‘FGSICO para mqv-m|$ ] e,e
1 BLU L N || N Jigonsctor movi[ hembra para potencia mofor eje
- i X A i e s S lh ¥
————— I | ©
(%) 0 _ON: on ejes.  SERVO REA Accion mue to eje X OK
r —_— = 2 ROSSO 2 E on 81,8 ie
AUX SPEED =< *_ MARRONE F I 6| H >4 =6 | zég UE/%BEE céaTgaé' Medicion de corriente y ve od del motor
BIANCQ =5 :Pgr de hu S re cidos
QREFERENCEH R — f‘( 3 5 I | 4 5 (#):Conector Case: EghlJche metalico del conector
o S e L. NERQ N
< z VERDE G - 3
< 19 (w w| PORTOGHESE
= B e P' 7 BIANCO-VERDE ~;|20 @ || 1._—.‘-2 u
o C secmsd | A BLU T 338 | =1 |2
N = - e -
< § et LB e 34 |y || "lg
PO > | l be 5 =
R 475l 5 Bianco-arancid T o> |§ | &
L onSame e 36 o GIALLOVERDE O
—————— N, J> l ye=20
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820 821 822 823 824 825 826 821 828 5 DORNERGE BRRE
§8Y B G : Finecorsa oltrecorsa positiyvo asse Y
— PEN Y DOWN : Finecorsa o ?r$corso negativo asse Y
§ ¥ MY : Motore brushless per movimento asse Y
— R4 ; onne iore volante femmina per po+enfg motore asse Y
x R onEg ors volonfg femming per s gna motore asse Y
— 5S4 ARM eset azionamenti ung Smg
" T4 S ? Vo 0 anluﬁanone assi . SERVO READY : Aziongmento asse Y ok
E T gU PEE : Misurazione corrente e velocita del motore
el ?é } ta Ié Sgh?'?lo 3:51 ti
> T4A : i) *) : (?ggnec or Case (Cusfoduo metal | ica connettore)
RY
U +— ;SY _: - Y AXIS DRIVE
v Y UP:Y axis positi override |imit switch
W I 171y @ @ §8Y §OVIN: ' ?s nego?we ovérrudé i-m?f'sw.fcn
[ | PEY | MY: -pho es $rushl ss mot or Y axis movement
+ ) ob[l emale connecl oxis motor power
L | ) Angemlg’cgpneg or or Y QXIS motor signals
- v
I @ E O_ON: Boaé ?és SERV&] READY Y agxis drive OK
| U?(SB D NI O Measurement of motor current and speed
° I : ] ™ BEBaIr of eTstos wires (#):Connector cose
DXCXBXA
SOy U $S0Y D e 3 s AETIGUNG Y-ACHSE
: ngscho ?r positiver Ueber |lauf Y-Achse
s O- OWN: Endschal ter ne o‘hver Ueberlouf Y-Achs
f MY: Buerstenloser Drei gsen zum Ver fahren d r Y-Achse
= — i | )F | iegende xeck ose fuer fromlensfunq Mo?or Y-Achse
L\ JFlie nde eckdose fuer nole ¢or Achs
Ik" T | " E 8 0g o °*°°Z' e SER%°5E DY Befoe 9ing Y-Achse ok
C H i =
| | 7 I~ Zé UE‘&BE§ Eg&]‘zgﬁg ron'messung und Motorgesch nnd?gkeit
n “Paor getwlsiere Kabe
| [ My (%): Verb?nder'gehoeuse (Metal Igehauese zum Schutz des Verbinders)
| VERDE F .F BTANCO F | a3 -
ACTIONNEMENT AXE Y
ARANC IO ’——MARRONE 42 Y E: n_de course hors course positif agxe Y
| BLU | | LF Y DOWN: Fin de course hors course negatif axe Y
== — — MZ :Moteur bruihles? triphse pour deplacement axe Y
ey New) %3§§22§§1§“? emme | Te V°c'>?8£f°8‘ér DE'S?\SGS%S‘%"E%%GY‘
————— u v ur Si u
. M T Re et qgctionnemen
o | |P1 o waRRONE - asai] ad s 16 ;E YO ON: v §8 T? SRoemenERvD RERDYS Actionnement axe Y OK
T L bewd? TP BIANCO/BLU SUE/aPE M TOR: Mesure du courant ef de la vitesse du moteur
| ] e 1T < B >>et—t YT 17 |« AXES CARD: "Carfe des axes
ALARM: RST 8042 @ | ] ROSA | L 44 3 c ‘:.Tﬁi BIANCO/GIALLO w18 z (%): E gc?ovgecg'sés(lgpggiggf?on metal | ique conecteur)
SERVO ON 1251 @ 40 ta’t' [ VERDE ~ 19 |
SERVO READY 8231 @——F CRIGIO | Le_30|Q £ >vel =142 A CIONAMIENTO EJE Y
il GIALLO ., .. _16|> (TP, BIANCO/VERDE 5 [>- g Y : Microinterruptor sobrecarrera positivo eje Y
TORQUE MONITOR  @—— Rosso. 1T 1T F et 1 Y POWN: Microinterruptor sobrecarrera neg? vo ie
SPEED MONITOR ®- 17|13 s| MZ: Motor br ushless trifasico para movimi o eje
[ ] BLU e N | N igonector movi [ hembra porg potencia mo eje
o : 2 |« < )z anag*or movil he oggmpcro senoles mot or e;e Y
N s Bl AT I 18
_____ = s I ROSSO = ?E 0 9N EE 6%?6& NI gESVO READY *Acmonomlegfg (e’j? Y QKr
AUX SPEED »e< ,+ l MARRONE F P 6|V H >>et— =6 | ?é UEAaB §| N + e C|on de corriente y velocida el moto
BIANCO ¢ =" :Pgr de hilgs re dos
SREFERENCEM - \ f‘(*) 3 Lz) [ 4 é (#%):Conector 8059. gr%':che metalico del conector
—————— = NERO
< z VERDE G > >3
I3) Hw»«?}.————ﬁ-&-m w w| PORTOGHESE
g ecmse P Z BIANCO-VERDE '~ _ o |& || =2 |
i £ sicid A BLU I 1 _32 = N =1 |2
s 0 L JTPLR BIANCO-BLU | | _ 34 = e :‘
E o B ARANCIO 35 [ | | z
{ & Pl § BIANCO-ARANCI - || &
> T e 36 GIALLOVERDE
N - — — — — W o J >~u =20 |O
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1 | | PEZ I
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SN 5 | |
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AZIONAMENTO ASSE Z

2 5 8 . F#necorso oltrecorsa positiyo asse Z

OWN inecorsa oltrecorsa negativo asse Z
MZ : Mofore Dru hl is rifgse per movimento asse z
1 onne volan emmmo per pofenfa motore asse
i) ng ors vo cn+ femming per segno motore asse

M nonomenfu mg Smg

? O ON : A | ?6 one assi . SERVO READY : Azionamento asse Z ok
% U ﬁ EED_M F& Misurazione corrente e velocita del motore
(

b
a h?? ?w:sf ti

Case (Cusfodlo metal |l ica connettore)

*) g&"’oﬁ

RIVE

D
ﬁ fis pos|f|v .override |i
H axis neg ive ov rru?e
.?hs S brushless mofo or

ile female connector for a tor po

|& female connector fo r Z axis motor s:gnols

T: res f drives in 9

0_ON: Boa ? ss SERVO READY Z gxis drive OK
UE‘%P@ xe$0 | 0 Measurement of motor currenf and speed
air twi

—A>—NPN—=ZTUHN N
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sfes wires (#*):Connector case
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o - — s [ ’"\ 1)F | fegende eckdose fuer gfromle-sfunq Motor Z-Achse
. _ i F legg?de $kgo? nale Motor Z Achs
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| ~ R UEiaPE § MON rommessung und Motorgeschw dngkelf
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MZ (%): erb?ndergehoeuse ?Mefol |gehauese zum Schutz des Verbinders)
| VERDE T;.( BTANCO [
| 1O =43
ARANC | O MARRONE a2 A IOgNEyE_NT AXE Z
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| === = - - W MoveUr brsh °°“??.pR%Sp&%’Sngggg&nfﬁezz
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MARRONE
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[ Rosso | [ G . OWN: Microinterruptor sobrecarrera negchvo eie Z
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838 839 840 Ba1 B4?2 843 844 845 846 CONNESSIONE DELLA MURSETTIERA SEGNALT INVERTER SERIE UNIDRIVE
XCE1-X F2 : Morseft-ere confrollo d + aner er
123~ E $.C nfr ulla Ilneo PM (inverter ok)
XCF 1 0 P 3?9]—84? : b.lufoZnone |nver $r
K839 : Re nterfaccig uscitqg motore
1 }—— 123 112) — ( : Connei ore volante enm:no 9 poli per seruole su inverter
2 F——— 124A (RFR)———K&
3
4
2 CONECTION OF INVERTER SIGNALS TERMINAL OF UNIDRIVE SERIES
7 X$F1—XSF2 : Inverter con'ro} XS
1 124A On | ou M confrol (inve *gr ok)
B Og PLC 8 9l 8451 : Enoblnng of invert from
K839 : In qrfoce relais output mofor s opp ed
9 (A) ¢ pin conector (male on cable) for serial conection on inverter
10
11
XCF2
21 ANSCHLUSS DES KI EMMBRETTES UMFORMER SERIE UNIDRIVE
22 o — X X 1 X F2 : Steurerkl nnbretf de mf
22 4 8401 K839 1 Eg 3 1syerun B e TN T BLTRBM__ (Umformer ok)
e E e a sBSchn t e'g?iguggsUmogrmer*égn
1 u
24 y——— 8402 % ( ??ueqende vérbcnderdose 330:?9 ?ur serueTlen Anschlub auf Umformer
25
26
A = 1
21 -
28 == 1
29 8391 'OUT 3 3 CONNEXION DU BORNIER DES SIGNAUX DE L’ INVERSEUR SERIE UNIDRIVE
30 ] \PLC X SXGF2 : Borniers dg controle de |/ inve
31 P I~ 35 S -124 : an |l N ? ?g ligne OUTVA M (unverseur ok )
PLC 8391-8451 : Valida 1on inver seur depuis plc
9 : Relais interf ce sortie moteur arrete <
( : Connecteur volant femmel le poles pour connexionen seirlle sur inverseur

CONNEXTON DEL BLOQUE TERMINAL SENALES INVERTER SERIE UNIDRIVE

t12) x Bl F? : quues *erm.nal s g cona ? inver
en cneo A M (inver er ok )

§1 ACL 839] 8”%1 : b bi|;+ucnon unver?er por pl
R g

=
m

A

int erfo salida motor parad .
: Conector volante hembra 9 polos poro serial inverter

O S—

PIN 1 2 —— — — — — — — —
PIN 2 > Tx- claLLo YE [ o
PIN 3 > RX-  MARRONE BR |——— — s
PIN 4 > Bl ”
PIN 5 s | | ||
PIN 6 »»—f—| IX+ BIANCO WH |—H—— — E22A PORTOGHESE
PIN 7 >>e—T—] RX+ VERDE  GN M= (25)
PIN B > - }
PIN 9 > VL X )

0
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= 1
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able conecfion ond screenunq on slofs earth bar
orfh terminal in the ver

tting of resistor erm'c protection
Pro ection grid broking res

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 SCHEMA ELETTRICO DEL CONVERTITORE DI FREQUENZA SERIE UNIDRIVE
QPE N rmi rotezione in r
XBF i Mo e ??gro S? po?en%o (esfrg? te .
R 1 3A : oITe amento in serie al |n W?Eseffuero XCF1 (ri 90 metrica 839)
& . : egamento in serie sul ? Qeg 0 T (riga metrica ‘
1 - == — 1 p F : sisfenza Sr freno ura ( 6 hm ) po ta su dissipatore
= : metallo 1 ﬁ . con rnprns ino man ?
S1 * s olle?omegto covo su barr ,terra deg slots
= PR e S S e o g~ bkl : Morse terra a |nferno el |l inverter
K éeqno azione ripris |no protezione termica r$S|sfenz
T *x%% : Griglia di protezione su resistenza di frena su dissipatore
H ON V'
f d WIRING DIAGRAM OF THE FREQUENCY CONVERTER OF UNIDRIVE SERIES
™ Trrrrrrerer ., OPF i Ma nefothermuc to prothect inverter
[ l l L I I [ [ [ [ &) XP 3 out power terminal board
1249A : |n ser es conection to p'n 5 ?f ermlnol XCF1 n?1r|c line 839)
3124 124 : [n series conection ? 8 APM (metric line
1 F P $ nstonc for brok'ng (1300w 4 Ohm) on dussnpoior
l (12) i R : .mefol eSE?gs with manugl res

stor and heatsink

]
=
i
|
l
?5“

- DA | LT E-SCHAL TPL AN DES FREQUENZUNFORMERS SERIE UNIDRIVE

N
" ' : = (839) = 1= QEE 4 I?ermqmg netlﬁghfr S?huizschoéégr Tformer
l — — : usziehbares eis 93 re .
N —f—f«f~fif—1—*- 124A : Serjenschaltung an den ns d nnbrettes XCF1 (metrisches Lineal B839)
[ | i IAT 4 er:enschol § ?Y 8 :nne SUT M (metrisches Lmeoll 12)
R ¢ m§W|d?r 00w 4 ) ouf Ver zeher
Fo2 ? m:g gnnuel ycksefzung
:. : nsch uR Kobel I bsc irmung auf Erdungsstab der Slots
- e i e ] il i RN 1 g ?? lerun Wi ederinsfon se?zun thermi scher ?hu?z an Widerstand
@ o »¥e¥ 1 Sc zgitter am érBMSWIOQFS ond an der Dissipations vorrichtung
|xmIL!ILZLUMIUTVIWI*I-I ] |
| l SCHEMA ELECTRIQUE DU CONVERTISSEUR DE FREQUENCE DE LA SERIE UNIDRIVE
- o] : Magnetothermique protecti nverseur
| @ ) | ng s o?n?er e pﬁ?ss hce (exl ' ib
» - - == T T ] ﬂA : Connexjon en serTe au DI bornuer XS& g froque 319)
\ : Connexion en ser ? Q ne 9 (|IQ Iqu? 1
P P : sis1once our fre noge ( 3 Ow Ohm) s*r le dlss pateu
: Bi-metal egFE? . cv?? retabl issemen ?
- : onnex on cob et ndage sur barre de erre des slots
*oH : Borne e erre dans inver ?
5 WXL gnol ion remise en etat de la pr ?fectuon thermique de | ? resistance
a = . R e LE s e de protection sur res-s+once de eirage et sur dissipateu

ESQUEMA ELECTRICO DEL COVERTIDOR DE FREQUENCIA SERIE UNIDRIVE

QPE : Magnetotermico proteccion inverter
XPF @ loque terminal de po gnc|o ( xtraible)
124A : Conexion en serie al pun 2 d b} e terminal XCF1 (rg la metrico 839)
124 ¢ onexuon en serie _en Lin M (re |a metrica ?
F E $ ?fenC|o ara freno o (13 ow 40 Ohm) |ocada en dus-podor
L : 16 $ E?n rego Sicion manua

* : onex-on cable PE16 I:ndoie en b rro de tierra de los slots
- : Terminal de +|erra denf ro del inver )
o gnolacnon restablecimiento DFQfBCCI?n termica resistencia
WM L jo de proteccion en resistencia de frenada y en disipador

T25 f
PORTOGHESE

S25 £

R25 £

PE16 £ * C
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R-S—-T 10

KM1 R-S-T 11

RCM1 Q

R1
St
T1

SCHEMA ELETTRICO DEL‘. ORE MANDRINI

QMT: algnetotermico per protezione motore mandrini
KM1:Teleruttore accensione motore mandrini
RCM1Filtro rc antidisturbo

MI:Motore asincrono trifase

WIRING DIAGRAM OF SPINDLES MOTOR

QOM1:Safety magnetothermic switch for spindles motor

;5 I:Remo,{e control sy/tch for spindles motor ignition
r#l:Antl/ammmq rc filter

MI:Three—phase induction motor

EL.SCHALTPLAN DES SPINDELMOTORS

OM:Thermomagnet zum Schutz der Spindelmotoren
5ACM:F ernschalter Zuendung Spindelmor

Ui
Ml.rc—Entstoerungsfilter
MI1:Asynchronischer dreiphase—Motor

SCHEMA ELECTRIQUE DU MOTEUR BROCHES

QOM1:Magnetothermique pour proteger moteur broches
KM1:Telerupteur mise en marche moteur broches
RCM:Filtre rc contre le derangement

MI:Moteur asynchrone triphase

DIAGRAMA ELECTRICO DEL MOTOR MANDRINES

OMI:Magnetotermico para proteccion mqtor mandrines
KM1:Telerruptor encendido motor mandrines

R?MI: iltro rc para insonorizacion

Mi1:Motor asincronico trifasico

Sg i SCHEMA ELETTRICO PER CONF. 3| 00
§§§§ 7/ BESSE ROVER § i!
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R-S-T 32

R-S-T 33

repv (B0 0

Wa\a
e )2

MPV

R1

T

SCHEMA ELETTRICO MoT POMPA VUOTO

QPV:Magnetotermico protezione motore
KPV:TFl,eruttore accensione motore pompa del vuoto
RCPV:Filtro rc antidisturbo

V:Motore asincrono trifase per depressore

WIRING DIAGRAM OF VACUUM PUMP MOTOR

QPV:Motor safet¥ magnetothermic switch .
6’3 ‘Remaote control switch for vacuum pump motor ignition
Mg V: nt:e/ammlng rc filter

V:Threé—phase induction motor for vacuum pump

EL.SCHALTPLAN DES VAKUUMPUMPENMOTORS

QPV: Magnetothermik zum Motorenschutz
‘gng Fi ﬁrgzi_ha/!er fuer Zuendung des Vakuumpumpenmotors

ntstoerungsfilter
MPV: asychroner 3—Phasenmotor fuer Depressor

SCHEMA ELECTRIQUE MOTEUR POMPE VIDE

OPV:Ma,gnetothermique protection moteur i
KPX:T erupteur mise en marche moteur pompe du vide
RCPVFiltre rc contre le derangement

MPV:Moteur asynchrone triphase pour depresseur

DIAGRAMA ELECTRICO MOTOR BOMBA VACIO

OPV:¥0 netotermico proteccion motor X
5PX: lerruptor encendido motor bomba de vacio
Mg V:Filtro rc para_ insongrizacion

V:Motor asincronico trifasico para depresor

g SCHEMA ELETTRICO PER CONF. :| 0o l
§§§§ // ESSE ROVER § i |
§i§§§ S SO DISEGNATORE DATA Gl Gl R
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MSLA

b = 4=
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R-S-T 35

@— onp
t1 INVERTER

e i -—"

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
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-
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R25
S25
T25

SCHEMA ELETTRICO DELl [ORE SLOT A
5§LA:Teleruttore accensjone motore slot A

L A:Motore asincrono trifase utensile (pantografi/frese/aggregatil

WIRING DIAGRAM OF SLOT A MOTOR

KSLA:Remote control switch for slot A motor ignition .
MSLA:Three—phase induction motor for tool (router/groovi

ng unit/aggregate)

EL.SCHALTPLAN DES SLOT—A-MOTORS

KSLA; Zuendungsfernschalter fuer Slot—A—Motor
AI_SLA: sychroner 3—Phasenmotor fuer Werkzeuge
(Fingerfraeser, Fraeser, Aggregate)

SCHEMA ELECTRIQUE DU MOTEUR LOGEMENT A
LA:Telerupteur mise en marche moteur logemen

KS| t A
MSLA:Moteur asynchrone triphase outil (pantographes/fraises/agregats)

DIAGRAMA ELECTRICO DEL MOTOR SLOT A
5§LA:TeIerruthr encendido motor slot A

[ A:Motor asincronico trifasico herramienta (pantografos/fresas/agregados)

°3 3 SCHEMA ELETTRICO PER CONF. v o1
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| | | | | |
T T T I T I
R25 R25
525 S25
725 T25
M M
KSLB\ \ R-S-T 37
@ GND
111t INVERTER
gl j Ty
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
CTTT T
< +++
5}%) ¢
M
3N\
MSLB

SCHEMA ELETTRICO DEl TORE SLOT B

Kgig:Teleruttore accens{o e motore slot B " .
MSLB:Motore asincrono trifase utensile (pantografi/frese/aggregati)

WIRING DIAGRAM OF SLOT B MOTOR

KSLg:Remote control switch for slot B motor ignition X X
MSLB:Three—phase induction motor for tool (router/grooving unit/aggregate)

EL.SCHALTPLAN DES SLOT-B-MOTORS

KSLB: Zuendungsfernschalter fuer Slot—B—Motor
LB: ?sgnchr er 3—Phasenmotor fuer Werkzeuge
(Fingerfraeser, Fraeser, Aggregate)

SCHEMA ELECTRIQUE DU MOTEUR LOGEMENT B

KSLB:Telerupteur mise en marche moteur logement b .
MSLB:Moteur asynchrone triphase outil (pantographes./fraises/agregats)

DIAGRAMA ELECTRICO DEL MOTOR SLOT B

Kng: Telerruptor encendido motor slot B
MSLB:Motor asincronico trifasico herramienta (pantografos/fresas/agregados)

=r o Rk
i | 2 EIEssE T P e
§§§§ VITALI FRANCO 10\02192 'Zl_]l |4|_1| :.5|§)|_2||
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SCHEMA ELETTRICO DE.  )TORE SLOT C

thg:Tel ruttore accensione motore slot C . .
MSLC:Motore asincrono trifase utensile (pantografi/frese/aggregati

I
R25— R25
S525— 525| WIRING DIAGRAM OF SLOT C MOTOR
725 T25| KSLC:Remote control switch for slot C motor ignition ) )
M T M | MSLC:Three—phase induction motor for tool (router/grooving unit/aggregate)

%L:CI\\ R-S-T 39

4 - 4

e r

213

@ ND
_:" I?/VERTER

MSLC

EL.SCHALTPLAN DES SLOT-C—-MOTORS

KSLC: Zuendungsfernschalter fuer Slot—C-Motor
r?_SLC: ?synchr er J—Phasenmosor fuer Werkzeuge
(Finger fraeser /Fraeser./Aggregate)

SCHEMA ELECTRIQUE DU MOTEUR LOGEMENT C

KSLC:Telerupteur mise en marche mogefr logement C |
MSLC:Moteur asynchrone triphase outil pantographes/fraises/agregats)

DIAGRAMA ELECTRICO DEL MOTOR SLOT C

K?L E:Telerruptor encendidg motor slot C
MSLC:Motor asincronico trifasico herramienta (pantografos/fresas/agregados)
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514 515 516 517 518 519 520 521 522
1 1 1 l | | | |
1] I 1 I I I I |
P1 Pl P3 P3
E"\ £ our ouT
552 SS3 PLC PLC
@s171 Tswr
~ ~m
5141 151 N AN
eor GRBUT L& .
YBC1 YBC2
N N

SCHEMA ELETTRICO DEL‘L. _LETTROVALVOLE BATTUTE CENTRALI E START AREE S)‘(L X2

§S2-SS3:Pulsanti start aree sx2\dx2
Ygél—Yggﬁflettrovolvole battute centrali sx\dx

WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES FOR CENTRAL STOPS AND AREAS LH2/RHZ START

SS%—SSJ:Areas Ih2/rh2 start push—buttons
YBC1-YBCZ2:El.valves for Ih/rh central stops

ELEKTRISCHES SCHEMA DER ELEKTROSICHERUNGEN FUER ZENTRALANSCHLAEGE

UND START DER BEREICHE LI.2 UND RE.2
und re.2

SS2-SS3; Starttaste der Bereiche |i. ’
Ygéi—chg: gektrosicherungen der Zentralanschloege li/re

SCHEMA ELECTRIQUE DES ELECTROVANNES BUTEES CENTRALES ET DEMARRAGE ZONES

GAUCHE2\DROITE2
e zones gauche2\droite2

S$2-SS3:Boutons demarra
YE&—Y&PZ: lectrovannes gutees centrales gauche\droite

gl),(‘\f\%ﬂxhy ELECTRICO DE LAS ELECTROVALVULAS TOPES CENTRALES Y START AREAS

SS2-SS3:Pulsador tart 2\d
Ygg’l— Yg&égc?rgsaﬁ§£s ?Z%aess sc):entr:;l%s sx\dx

ogA3 SCHEMA ELETTRICO PER CONF. . 10
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532 533 534 535 536 537 538 539 540
T
P3 P3
ouT ouT ouT Qur
PLC PLC PLC LC
@ 5321 @ 5341 @ 5361 @538
C KX & CK & LK & [CK &
YRFT YRF2 YRF3 YRF4
N N

SCHEMA ELETTRICO DEL. ZLETTROVALVOLE SALITA RUOTE FOLLI

YRF1-YRF 4;Elettrovalvole sollevamento ruote folli aree 1 e 4
YRF2—-YRF. :él_:llettrovalvole sollevamento ruote I%Ili area 2 e 3

WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES FOR IDLE WHEELS LIFTING

YRF1-YRF 4.:El.valves for idle wheels lifting — areas 1 and 4
YRF2-YRF3:El.valves for idle wheels lifting — areas 2 and 3

EL.SCHALTPLAN DER MAGNETVENTILE ANHEBEN LOSRAEDER

YRF1-YRF 4;Magnetventile Anheben Losraeder Bereiche 1 und 4
YRF 2—YRF 3:Mdgnetventile Anheben Losraeder Bereiche 2 und 3

SCHEMA ELECTRIQUE DES ELECTROVANNES REMONTEE ROUES LIBRES

YRF1-YRF 4:Electrovannes soulevement roues libres zones 1 et 4
YRF2—YRF 3:Electrovannes soulevement roues libres zones 2 et 3

DIAGRAMA ELECTRICO DE LAS ELECTROVALVULAS SUBIDA RUEDAS LIBRES

F1-Y

Yl 4:Electrovalvulas levantamiento ruedas libres areas 1y 4
YREL RS 7 7

lectrovalvulas levantamiento ruedas libres areas 2y

Sgg; ’ SCHEMA ELETTRICO PER CONF. k o1
o3 7 e ROVER !
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Connettore di potenza femmina volante vista lato saldature

PIN
PIN
PIN
PIN
PIN
PIN
PIN
PIN
PIN

WO ~NOU D WN =

Motore HSD

Marrone sonde termiche ventola-motore
GND
Blu 220VP per ventola

R fase motore

Nero sonde termiche ventola-motore
S fase motore

Schermatura

T fase motore

Bianco 220VP per ventola

CONNESSIONE RAPIDA D[  40TORI

" HSD “

QUICK CONNECTION OF “ HSD

" MOTORS

Connettore dei segnali volante

femmina vista lato saldature

.
&
S |PIN 1 Blu sensore cono sbloccato
=
A?giungere con a
efettromandrino S |PIN 2 Arancio sensore cono bloccato-presente
<
E PIN 4 Bianco P1S 24V positiva
S |PIN 6 Verde N 24V negativa
<
E PIN 8 Nero pulsante per sbloccaggio manuale
S |PIN 12 Bianco azzeramento asse C
PIN 7 Alimentazione pulsante (ponte con pin 4)
PIN 11 0V per sensore asse C (ponte con pin 6)

SCHELLE VERBINDUNG DER “ HSD

" MOTOREN

CONNEXION RAPIDE DES MOTEURS

“ HSD "

CONNEXION RAPIDA DE LOS MOTORES “

HSD “

S.p.A.

7 BIESSE

f} Woodworking Machinery
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COLLEGAMENTO SEGNAL |

PER ELETTROMANDRINO

SIGNALS CONNECTION FOR ELECTROSPINDLE

I‘;I.B;~ C?i legare la col;g sul morsetto di terra posto su carter Note : Connect the shield on tthe earthing terminal fitted on the head casing (not on connector)
GaEdh X #1E5 2k “CORIRNIONS. CONNEXTON DES SITGNAUX POUR ELECTROBROCHE
N.B. Connecter |a protection su le bomier de terre place su le capot de la tete (non sur le
connecteur)
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
SLOT A SLOT B SLOT C SLOT D SLOT E SLOT F SLOT G
BIANCO FASE 24v D.C. POSITIVA P1S P1S P1S P1S P1S P1S P1S
VERDE FASE 24V D.C. NEGATIVA N N N N N N N
BIANCO
ARANCIO SENSORE CONO UTENSILE BLOCCATO E PRESENTE 9161 9251 10151 10601 10691 10781 10871
BIANCO
BLU SENSORE CONO UTENSILE SBLOCCATO 9171 9261 10161 10611 10701 10791 10881
B1ANCO AZZERAMENTO ASSE C 1231 1231 1231 1231 1231 1231 1231
NERO PULSANTE PER SBLOCCAGGIO MANUALE CONO 9151 9241 10141 10591 10681 10771 10861
Dolci20/02/97 Disegnatore: MAURIZID MAZZINI Mocchino=ROVER ImauontoiELETTR]CO Approvaoto da:

ZBIESSE

Progetto:

P.M. 97/0013

Codice: 2181 007-00




[

] SIGNALS CONNECTION FOR ELECTROSPINDLE ] CONEXION SENALES PARA ELECTROMANDRIL
N.B.: Connect the shield on the eart terminal fitted on the head casing ( not on the connector) N.B.: Conectar la proteccién en la morsa de tierra, que esta en el carter del cabezal (no en el conector)

ENGLISH
ESPANOL

| SIGNALVERBINDUNG FUR ELEKTROSPINDEL

N.B. Den Schutz an die Erdungsklemme anschliesse, die sicham Gehause der Einheit (nichtam Verbinder)
befindet.

]

DEUTSCH
PORTUGUES

] CONNECTION DES SIGNAUX POUR LELECTROBROCHE
N.B.: Connecter la protection sur le bornier de terre placé sur le capot de la téte (pas sur le connecteur)

Electrical Wiring Diagram
El. Schaltplan

Schéma Electrique
Esquema Eléctrico
Esquema Eléctrico

FRANCAIS

BIESSE 21810070
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P3

YPS

SCHEMA ELETTRICO DELL _LETTROVALVOLA PER PRESSURIZZAZIONE ELETTROMANL
YPS:Elettrovalvola per pressurizzazione elettromandrini

WIRING DIAGRAM OF THE EL.VALVE FOR ELECTROSPINDLE PRESSURIZATION
YPS:El.valve for electrospindle pressurization

EL.SCHALTPLAN DES SCHUTZKREISES DES MAGNETVENTILS FUER UEBERDRUCK DER
ELEKTROSPINDELN

YPS: Magnetventil fuer Elektrospindelueberdruck

SCHEMA ELECTRIQUE DU CIRCUIT DE ELECTROVANNE POUR PRESSURISATION ELECTROBROCHES
YPS:Electrovanne pour pressurisation electrobroches

/ A TR. / Pi RIZA
E&%&%%beg INESDEL CIRCUITO DE ELECTROVALVULA PARA PRESURIZACION

YPS:Electrov. para presurizacion electromandrines

§3§§ i ) SCHEMA ELETTRICO PER CONF. : ii

15 | ¥ EIESSE Fover i 110

§n§§ Z TR i IETRVIEIRRIR |
433 GUID! G. 16/12/94 5121_11 l&Lll IL_8_|_|_|




gfg%M;\ ELETTRICO DELL LETTROVALVOLE E DEI SENSORI PER ELETTROMANDRINO.  SIZIONE

YSBSAS:Elettrovalvola sbloccaggio cono portautensile SLOT A

YSSiAB:EIettrovalvola blqccagg?o cono ggrtautensse SLOT A

919:Sensore cono utensile su”SLOT A bloccato e presente

g! 'Segsore cono utensile su, SLOT A sbloccato .
BSA:Pulsante per sbloccaggio manuale del cono portautensile su SLOT A

an 912 913 914 915 916 917 918
| | | | | | |
T T 1 I I f T
P3 PIS PI1S
™ WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES AND SENSORS FOR ELECTROSPINDLE IN SLOT A
? BROWN | BROWN YSBSAS:ELvalve for unlocking of tool—holder in slot A
3 SAB:El.valve for locking of tool—holder in slot A
fus g:gensor of tool—holder in slot A locked and present
917:Sensor of tool—holder in slot A unlocked .
SSBSA SBSA:Push—button for manual unlocking of tool—holder in slot A
B916 B917
am
BLUE | BLUE

_SCHAL TPLAN DER MAGNETVENTILE UND DER SENSOREN FUER ELEKTRO-
¢ BLACK | BLACK RGN EEaMON SO %

Y. g AS: Magnetventil zur Entb/qckung des Werkzeugtraegerkegels SL&I A
YSBSAB: Magnetventil zur Blockierung des Werkzeugtraegerkegels S A
16: Sensor des blockierten und anwesenden Werksze ?kcgels auf SLOT A
917: Sensor des entblockten Werkzequegels auf L5 A
OS sStO ?r%cktaste zur manuellen Entblockung des Werkzeugtraegerkegels
u

gSH A ELE TRIOUTE ADES ELECTROVANNES ET DES CAPTEURS POUR ELECTROBROCHE

SITION LOGEMEN

(20 0\ o0 YSBSAS:Electrovanne deblocage cone porte—outil LOG TA
9151 99161 9171 Y§E§Ag:glecirovanne t:glocogegcone Epo‘r?te—outi'f LOG%MEW;NA
INPUT YINPUT ¥ INPUT g 16:Capteur cone outil sur LOGEMENT A bloque et present
:I i 917:Capteur cone outil sur LOGEMENT A debloque .
SSBSA:Bouton pour deblocage manuel du cone porte—outil sur LOGEMENT A

glAé}g%MA Eb;CTRICO DE LAS ELECTROVALVULAS Y DE LOS SENSORES PARA ELECTROMANDRIN
OSICION SLOT A

Y. gAg:Electrovalvula desblgocaje cono portaherramienta slot A
YSBSAB:Electrovalvula blocaje cono portaherramienta slot A
g 6:Sensor cono herramienita en slot A blocado y presente

91/:Sensor cono herramienta en slot A desblocado X
SSBSA:Pulsador para desblocaje manual del conoportaherramienta en slot A

og#3 SCHEMA ELETTRICO PER CONF. =

533% g ROVER [l

ggag /// BlESSIE DISEGNATORE DATA ; A lfl GR &3R5
§§§5 MAZZINI MAURIZIO 23/06/93 |2|_1I LA£|_1I L&Qlff I




gfg;MBA ELETTRICO DEL(J " CLETTROVALVOLE E DEI SENSORI PER ELETTROMANDRING  SIZIONE

Y. :Elettrovalvola sbloccaggio cono portautensile TB
Y§ gsg:gleztrovolvolo bloccagg?o cono pgrlau‘{ens:e Sf’bq' B
:Sensore cono utensile su SLOT B bloccato e presente
g :ggnsore cono utensile sy SLOT B sbloccato )
‘Pulsante per sbloccoggio manuale del cono portautensile su SLOT B

919 920 921 922 923 924 925 926 927
f f f f f | f f
P3 P3 PIS PIS
Py T
? ? BROWN | BROWN
wr) ) )
5 SSBSB | pg25 | |Baz6
9191 ?9207
BLUE | |BLUE
® BLACK |BLACK
AR )\ =N
Qg 41 9251 9261
NPUT $INPUT  $INPUT
& CIHELC &
) 4 Y
53
N N

WIRING DIAGRAM OF EL.VALVES AND SENSORS FOR ELECTROSPINDLE IN SLOT B
YSBSBg:EI.vaIve for unlocking of tool—holder in slot B
égg :El.valve for locking of tool-holder in slot B

Bl
g: ensor of tool—holdér in slot B locked and present
:Sensor of tool—holder in slot B unlocked X

SSBSB:Push—button for manual unlocking of tool—holder in slot B

EL.SCHALTPLAN DER MAGNETVENTILE UND SENSOREN FUER ELEKTROSPINDELN
IN POSITION SLOT B

Y, : Magnetventil zur Entblockung des Werkzeugltraegerkegels SL

Y§ ggg Magne venti‘ zur Eloc:k‘:?erung des erkzeugqtrae gerke’ggels SS%(?)IE
: Sensor des blockierten und oriwesenden We, geé;? qu auf SLOT B

g § ensor des entblockten Werkzeugkegels auf SL

..% ?ucéktaste zur manuellen Entblockunq des Werkzeugtraegerkegels

au

]

SCHEMA ELECTRIQUE DES ELECTROVANNES ET DES CAPTEURS POUR ELECTROBROCHE
POSITION LOGEMENT B

Y :Electrovanne deblocage cone porte—outil LOGEMENT B
gggggg:glectrovanne bLocaqegcone o‘r’!e—ouﬁl LOGEME'NGNB
925:Capteur cone outil sur LOGEMgNT B bloque et present
B926:C?teur cone outil sur LOGEMENT B debloque .

SSBSB:Bouton pour deblocage manuel du cone porte—outil sur LOGEMENT B

DIAGRAMA ELECTRICO DE LAS ELECTROVALVULAS Y DE LOS SENSORES PARA ELECTROMANDRIN
POgCION SLbEr B

Y. gg:glecyovalvulo desblocaje cono portaherromienta slgl B

Y :Llectrovalvula blocaje cono portaherramienta slot

B :gensor cono herramienta en slot

B926:Sensor cono herromienta en slot B desblocado g
SSBSB:Pulsador para desblocaje manual del cono portaherramienta en slot B

blocado y presente

. SCHEMA ELETTRICO PER CONF.

DISEGNATORE DATA l'-

é 7 BIESSE e

1 G fETAE
MAZZINI MAURIZIO 23,0693 g'Zl_]l lf‘_LL [&Ql_ai




ELET
Y.CL

5108
S109
SMCL

TROVALVOLA E SENSORI

lybrifi

LUBRIFICAZIONE CENTRALIZZATA
Elettrovalvola per ciclo di

ZBIESSE

Progelloioso

Approvato da:
P.M. 9670047

c?z|one centralizzatg ) L
) Micro livello insufficiente di lubr. icante nel| serbatoio ( lnpuf =1 = livello lubrificante ok )
I Micro su distributori di lubrificaozione central »zgofc comp letato
Pulsante per forzatura manuale del ciclo di lubrificazione centralizzata
1090 1091 1092 1093 1094 1095 1096 1097 1098
P1
P—3> —e — - i ==
~—9 — f £
3 $1096 $S1097 SMCL
ouT o- o- e
\.l'l G
S % = @
g g 2 g
INPUT INPUT INPUT
AR YCLC
A2
N
— —
Dato: 11712796 Disegnatore: MAURIZ]D MAZZlNl Mccchino:ROVER lmpicntoiELETTRlco

Codice: 2141 917-02




ENGLISH

DEUTSCH

l {

T 21419172

ELECTROVALVE AND SENSORS FOR CENTRALISED LUBRICATION

YCLC: El.valve for centralised lubrication cycle

S$1096: Micro indicating that there is not enough lubricant in the tank ( input = 1 = lubricant level ok)
S$1097: Micro on distributors indicating that the centralised lubrication cycle is completed

SMCL: Push-button to force the centralised lubrication cycle manually

T 21419172

MAGNETVENTIL UND SENSOREN FUR ZENTRALSCHMIERUNG

YCLC: Magnetventil fir Zentralschmierzyklus.

S$1096: Mikroschalter zu wenig Schmiermittel im Tank (input =1 = Stand ok)
S$1097: Mikroschalter auf zentralschmierungsverteiler beendet

SMCL: Taste fir manuelle Forcierung des Zentralschmierzyklus.

FRANCESE

SPAGNOLO

Z BIESSE

21419172
ELECTROVANNE ET CAPTEURS POUR LUBRIFICATION CENTRALISEE

YCLC: Electrovanne pour cycle de lubrification centralisée.

$1096: Micro indiquant que le niveau de lubrifiant contenu dans le réservoir est insuffisant (input =1 =
niveau lubrifiant ok)

$1097: Micro sur les distributeurs indiquant que le cycle de lubrification centralisée est terminé
SMCL: Poussoir pour forcer manuellement le cycle de lubrification centralisée.

21419172
ELECTROVALVULA Y DETECTORES PARA LUBRICACION CENTRALIZADA

YCLC: Electrovalvula para ciclo de lubricacién centralizada.

S1096: Micro nivel insuficiente de lubricante en el tamque (input =1 = nivel lubricante ok)
S$1097: Micro en distribuidores de lubricacion centralizada completa

SMCL: Pulsador para forzamiento manual del ciclo de lubricacion centralizada.

Electrical Wiring Diagram
El. Schaltplan

Schéma Electrique
Esquema Eléctrico
Esquema Eléctrico

214191702
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e

240vP

" |
SCHEMA ELETTRICO DEL\ <.¢CUITO DI ALIMENTAZIONE VENTOLE SU ELETTROMANDRINI 1.50

MVSA:Ventola su elettromandrino slot A
Mvgg:Ventola su elettromandrino slot
M :Ventola su elettromandrino slot

D2

» W

MVSA MVSB MVSC

WIRING DIAGRAM OF CIRCUIT FOR FAN FEEDING ON HDS ELECTROSPINDLES

MVSA:Fan on electrospindle slot A
Mvgg:f' an on electrospindle slot g
MVSC:Fan on electrospindle slot

l:s'lplﬁs thP éN DES VERSORGUNGSKREISES DER SCHWUNGRAEDER AUF ELEKTRO-

MVSA: Schwungrad auf Elektrospindel slot A
MVSB: Schwungrad auf Elektrospindel slot B
MVSC: Schwungrad auf Elektrospindel slot C

SCHEMA ELECTRIQUE DU CIRCUIT D'ALIMENTATION ROTORS SUR ELECTROBROCHES HDS

MVSA:Rotor sur electrobroche logement A
Mvgg:Rotor sur electrobroche logement B
MVSC:Rotor sur electrobroche logement C

DIAGRAMA ELECTRICO DEL CIRCUITO DE ALIMENTACION ROTORES EN ELECTROMANDRINES HDS

MVSA:Rotor en electromandrin slot A
MV g:ﬁotor en electromandrin slot g
MV t

otor en electromandrin slo

SCHEMA ELETTRICO PER CONF,

ROVER

o1

P
i
DISEGNATORE DATA [— [—

| 701 TE
VITALI FRANCO 08\05\92 gl_l_ll l&dl 'Lg.lé‘_:sll

5 |
iz




SCHEMA D! COLLEGAME DEL CONDIZIONATORE

OCUG:MggneTofgrgico per protezione condizionatore (2.4A-4A)

ReB%Ra 67 230V  AC

WIRING DIAGRAM OF THE CONDITIONER

QCU6:Magnetothermic protection for conditioner (2.4A-4A).absorption 3.,5A
Qe RNg0eT pabeRT e P ' s L

EL. SCHALTPLAN DER KL IMAANLAGE
QCU6 : Magnetothermischer Schutz fuer KLimaanlage (2.4-4A) Absorption 3.5A
REHeMIPaTLoTNBLmAR . ' = e

SCHEMA DE CONNEXION DU CONDITIONNEUR
QCUG: Relais magnetothermique pour protection conditionneur (2.4A-4A)
ggsgrbfuon

.SA
Relais 110V AC

ESQUEMA DE CONEXION DEL ACONDICIONADOR

01 ( 03 04 05 06 07 ( 08 09 10
— e 222
KCD
KCD
st
11!
o 222A
3
o~
o
"
SChe?

QCu6 M
% i ) ARRONE
[K[<][K] % i N

BLU
RCD?2
PE
BLU
COND1Z 1ONATORE GND
___J T MaARRONE

CUG:Megnet Tgrmico para proteccicn del acondicionador (2.4-4A) .
E orbcion 3,5A
:rele de 110V AC
o - SCHEMA ELETTRICO PER CONF s 05
o
e BIESSE i
gngg DISEGNATORE DATA 3 S = R iRl
§§§§ s |1|' U ]
MAZZINI MAURIZIO 10702795 (& L e Hhiiaey
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-BS PANNELLO POSTERIORE ARMADIO RV321R - XNC / XNC COMPACT - \MD4BS\STDVER7\TOPO TOPO10
- DIS.BACCHIOCCHI MASSIMO - 23/09/97 - (LAY101)
25 x 80 315 mm ~ L TR N T aET
| 60 x 80 600 mm. "'-r_]n-r" s
: o I JHE R ——
80 x 100 255 mm -3 T 2 3 & =2 E 5 2 - | = > = gS/—_
s (5| =] || | we |3 | e |32 s §las 5
> = 3 =2 8 g n| 2|2 ERel————|
1 |2 8 [ ew] < saps. ¥ ~ 3T < | = | 25x80330 mm.
= 3 e i;“s Al = ugﬁ S S a — T8l 12
g é’ ! . 3 . il3 4 : 1112
1| |5 | = HNERE > X
; " = 8 § =z =
Eg R, - ] 3 il |13 O O
¢ > 1 3 R -
B 5 |8 |8 QO
Il Iz © 6 lilf <o
L A4 - g 2 < O
e D ]3] |E = ()
(%}
°l g2 - HE 3 il
= |7 = i AN >
= z O HETAE § —
3 z A H =
> w _|! ] O
s |7 m . ©
! — : ﬂigg tfix i
— 1fEr °| « . ™o
m 3 ' § B 1 —’ O
2 HiE - —
> i — i
£ 40 x 100 555 mwn
IE}
s s - 08 - Bee-00uT
% 54 ' } | 038002070 038002070
60 x 100 258 mm 60 x 80 930 mm e x100 Sos
LA MORSETTIERA DEVE ESSERE FISSATA SU 3 STAFFE INCLINATE VERSO L'ALTO PER E =
FACILITARE IL COLLEGAMENTO DEI CAVI B/M DELLA BIESSE $s2
* NOTE: ?}gg
OPV = 40mc/h (2, 4-4) - 100mc/h (6-10) - 140mc/h (10-16) L
OCUB-KCD: MONTARE SOLO CON CONDIZIONATORE (RICHESTO DA CARTELLINO) ’ 533
RSABR: MONTARE CON LE BATTUTE SPECIALI(RICHESTO DA CARTELLINO) z

K839: MONTARE SENZA DIODO




BS PANNELLO ANTERIORE RV321R - XNC / XNC COMPACT - \MD4BS\STDVER7\TOPO TOPOZ20
- DIS.BACCHIOCCHI MASSIMO - 25/08/97 - (LAYER 101)

i | B g -
1 |3 3 A 1
i 1|3 3 Ak
. LER-A B
Qr ] lo_
; : |
‘ 3 ' u's‘[U
£ 1 -
: i$
' sl
5

25 X 100 400 mm,

25 X 100 305 mm.

OKQYNYY OONO4
AOLT YTRUS CNUED
10/ 500008
WAOOR| MO AOIZ
WASOL MO AOHE
VAORZ ONOM AT
“8°3-FTHUE VASOSC ‘i AIZ'E
AOY-AE 4
VAOSSS M SvaL

IAYRMEHOS [AYD 0120VSSVd ¥id Y108V

]
’ : : lg-:
- 25 X 100 400 mm. *2%
> 11
15
- ' Q) ~
i ) 3
e | .
¥
i §8s
"
3% 1B
§§§ o 5 o00D000000000000
[ ] = 000000000000000 H
40 X 100 120 men 3 3 = G668
3 0|
SCHAFNER 10
FN258-30/07 *
100 X 100 120 mwv| 40 X 100 657 mm. L o
25 X 100 657 mm.

SOTTO GLI AZIONAMENTI E LA BARRA SLOT USARE
ESCLUSIVAMENTE LE CANALINE A DENTI GROSSI

NELLA BARRA SLOT MONTARE 3 ISOLATORI PER OGNI PUNTO DI FISSAGGIO .

» ASSE C (MONTARE SOLO SE RICHIESTO DA CARTELLINO)
* ASSE D (MONTARE SOLO SE RICHIESTO DA CARTELLINO)
* FILTRO CE (MONTARE SOLO SE RICHIESTO DA CARTELLINO)




Cr “ici BS RV321R (XNC/XNC COMP . )

\MD4BS\STDVER7\TOPO\ TOPZ20!1

— DIS. BACCHIOCCHI MASSIMO - 13/11/97

(LAYER 101)

PANNELLO POSTERIORE

PANNELLO ANTERIORE

Sigla CODICE BIESSE Sigla CODICE BIESSE Sigla CODICE BIESSE
L1 L2 L3 2102A0005 * QPV 210100501 T 2107A0006
Q1 210204200 * QPV 210100701 QID 2101A0007
Q1 210204300 * KCD 2109A0001 SCML 2118A0004
K25 2105A0006 * KCD 210507200 PRESA 2124A0003
K25 2163A0002 * RSABR 2109A0001 220V
K839 2109A0001 * RSABR 210507200 XPF 2157A0010
K839 2105A0014 * K110 210801301 MOD. SERIALE 2153A0058
Q3 210106000 * K112 210801301 KSLA 210507000
Q4 210106000 * K524 210801301 Q220P 210106100
QP1S 210106000 * K526 210801301 DISSIPATORE 2181A0002
QP13 212302400 * QCU6 210100501 RESISTENZA 2122A0016
P1 210106300 * KSX 2163A0002 ALIMENTA. 2127A0024
~QPA 210106300 * KSX 2105A0006 * ASSE C 2159A0027
QPB 210106300 * KCAMY 2163A0002 * ATI1 2107A0009
QPC 210106300 * KCAMY 2105A0006 * KSLB 210507000
Q110 210106100 * KDX 2163A0002 * KSLC 210507000
QALZ24 2101A0010 * KDX 2105A0006 ASSE X 2159A0033
Q2 2101A0020 * TCEN 2178A0002 ASSE Y 2159A0032
KE1 210506500 * TDX 2178A0002 ASSE Z 2159A0030
KE1 212301900 * TSX 2178A0002 * XNC-PENT. 6385A0022
KE1 212302000 - 215317300 * XNC-COMP . 6385A0025
E22 210505600 8 215317300 *ETHERN. 2153A0019
E22A 2105A0001 Q220 210100601 * SERZ2 2153A0020
QPF 210104301 * FR(FILTRO 2163A0007
KM1 210504300 RETE 30A)
KM1 212301900 * ASSE D 2159A0035
KPV 210504300
RCPV 212600100
M1 210100501
_ACM1 212600100
QA 210103701
KA 212302000
KA 2102A0006
KA 210507100
KE2 210506400
KE2 212301900
KE2 212301900

| C~NICI CONTRASSEGNATI DALL 'ASTERISCO SI RIFERISCONO A COMPONENTI OPTIONAL

RIL_ZSTI DA CARTELLINO




MORSETTIERA PANNELLO POSTERIORE RV STD VERSIONE 7

\MD4BS\STDVER7\ 'O\ TOP051 - DIS.BONFE" PAOLO { 11707797 -
| 2.5 3 VIE
OOOOOO0O0
000000000000 « )0000000000000000000000000000
OIOOOOOO0
5 g1z [s I 3 5 s = | | OIOOOOOIO000K s000c000000000000000080000000
o LA LA LAR LAl L LS e | =
¢ jﬂ 2|%|¥| 5|35 ¥|2|3|2|8| 58|85 |8(3|3|5|5|z 5|2|a]z|3|s|5|=|=|x|=| ]3| 2|3| 58| x| 5| ) &[
§ HEHEHEHIE
00000000
000000000000000000000 0000000000000000000
000000

W267 08

000052
5208

| 2.5 3 VIE |
9000000000000 000000000000 2000000000
oo OO 9 OL()(}

0000000000000000

2504
28
F75)
24
f73)
A
2
o)
f7o ]
20
m
w2
22h
228
2%
200
204
200
PC
L]
PA
e
(2]
2]
P2
2
L

[ 2 ) Q)

§®'==e........,..._§§!! MEEIE]
OO 0000000000000000000 000000000 ¢ E sé
NOTE: i
LA MORSETTIERA DEVE ESSERE MONTATA SU 3
STAFFE CHE LA INCLINANO VERSO L'ALTO MORSETTIERA COMUNI SU PANNELLO POSTERIORE

LA PARTE ALTA DELLA MORSETTIERA E' RISERVATA
AL COLLEGAMENTO BIESSE,LA PARTE BASSA AL COLLEGAMENTO CAMAR PP

IN CASO DI NORMATIVE -CE-TOGLIERE
IL PONTE FRA I MORSETTI 217-222

7

HO
(@]
[@)
@)
-
1 Q

METTERE PONTE FRA I MORSETTI 222-222A CPPPPPPP
IN ASSENZA DEL CONDIZIONATORE 99--2§§S?z;:

‘OVSSId L
OVSSId L

LUNGHEZZA BARRA OMEGA : 655 mm.

S'2 oS!

vy1S30



MORSET” _ERA PANNELLO AN’ ERIORE
STD VER7 - \MD4BS\STDVER7\TOPO TOPO52

= =
= >
- 2.5-3 VIE = « o
g 5w 3
: g o ° 3
{1eessesessssssesss | Sooaco0000 |=|<|=[2[33
H o{oooooo{oooolooooooo’ooooo{ooo{ooooooooooooo’ooo i ]
CAREEEREREEEEAREEEREREEEERREEEREREEEERREEE OOOOOO_OOO
e 66sscsccecsscccccccccccvcssccccccccccclS S EEEENOO®
N OO |4n[4n{4r
e s s cscssessssssssessssssssssesecsssesss NN il

LUNGHEZZA BARRA OMEGA : 310 mm.

J T.FISSAGG.




BS PUL{ NTIERA PER CONTROLLO XNC /{ IC COMPACT \MD4BS\STDVER TOPO\
- DIS. BACCHIOCCHI MASSIMO - 25/08/97 -

TOP102 \
OPTIONAL

- B eSRES & o
EMERGENZA I e
=) 0 1 0 1
VERDE ROSSO TAPPO SEL.O-1 SEL.O-1
CHIAVE
LEGENDA CODICI COMPONENTI :
SIGLA - COMPONENTI COD. BS SIGLA - COMPONENTI COD. BS COMP . COD. BS
TEL. ZB2-BS844 2118A0006 PULSANTIERA | 0908A0074
EMERGENZA | TE| . 7B2-BZ102 210605300 PER XNC
STOP
TEL. ZB2-BWOS6! 210605400 | ————] TEL. XB2-BG4! 210606100
I TEL. ZB2-BW33 211801410 | |28 @S| TEL. zB2-BZ101 210605200
LAM. BAQS 24V-2.6W | 2115A0001 0o 1| TEL. ZB2-BE101 212300500
TEL. ZB2-BE102 212300600
TEL. ZB2-BVO4 211401000 TEL. XB2-BD2! 210601900
A B> | AM. BA9S 24v-2.6W | 2115A0001 | |- & TEL. zB2-BZ101 210605200
o TEL. ZB2-BV6 211401500 0 TEL. ZB2-BE101 212300500
TEL. ZB2-BE101 212300500
TEL. ZB2-BEI10! 212300500




TOP151

LIST* DELLE TERRE ARMADIO STD VER. 7 - comp'~tamento - \MD4BS\STDVER7\TOPO\

- Div

BACCHIOCCHI MASSIMO - 25/08/97 -

CIRCUITO DI PROTEZIONE EQUIPOTENZIALE ARMADI STD VERSIONE 7
(RV 321R - 322 - 336 - 346 - 346P)

SIGLA
COMPONENTI

SIGLA SEZIONE DESTINAZIONE

E NO7VK E MORSETTO PE CONDUTTORE ESTERNO - BARRA DI TERRA H
PE36 |NO7VK E INTERRUTTORE GENERALE - BARRA DI TERRA H

EEE PIASTRA POSTERIORE - BARRA DI TERRA

EEE MONTANTE ARMADIO - BARRA DI TERRA

EEE AUTOTRASFORMATORE ERC - BARRA DI TERRA E
EEE TERRA TRASFORMATORE - BARRA DI TERRA
EEE MORSETTIERA AZIONAMENTI - BARRA DI TERRA
[PE7 |NO7VK | 6 mmq | VITE PER CARCASSA INVERTER - BARRA DI TERRA
EEE AZIONAMENTO ASSE C - MORSETTIERA TERRA AZIONAMENT!
PEIO [NO7VK | 6 mmq | AZIONAMENTO ASSE X - MORSETTIERA TERRA AZIONAMENTI
PE11 EE AZIONAMENTO ASSE Y - MORSETTIERA TERRA AZIONAMENTI
PE12 EE AZIONAMENTO ASSE Z - MORSETTIERA TERRA AZIONAMENTI
PEI3 [NO7VK | AWGI4 | ALMENTATORE 24vdc - BARRA DI TERRA
PE14 |NO7VK | 6 mmq | CENTRO STELLA 210Vac (ERC) - BARRA DI TERRA
PE17_[NO7VK [ 2.5 mmq |
PEIB |NO7VK | 4 mmq | GRIGLIA*DISSIPATORE - BARRA DI TERRA

[PE20 [NO7VK | 2.5 mmaq | PULSANTIERA - BARRA DI TERRA s .
[PE21 [NO7VK | 1.5 mmq [ ALIMENTAZIONE CN COLORE - BARRA DI TERRA . - 1
[PE22 [NO7VK | 1.5 mmq | VENTOLA FIANCO SX - BARRA DI TERRA T
[PE23 [NO7VK | 1.5 mmq | VENTOLA FIANCO DX - BARRA DI TERRA ]
b2 |
L B2
L x1]

[PE24 [NO7VK | 1.5 mmq | D2 COMUNE TRASFORMATORE (220Vac) - BARRA DI TERRA D2

[PE25 |NO7VK | 1.5 mmq | B2 COMUNE TRASFORMATORE (110Vac) - BARRA DI TERRA B2
EEE PRESA 220Vac - BARRA DI TERRA X1
EEE TERRA CONDIZIONATORE - BARRA DI TERRA I
PE28 |

PE29 |

PE28 | NOT7VK E USCITA FILTRO (CARICO) - BARRA DI TERRA (FILTRO)
PE29 |NOTVK | 6 mmq | SECONDO INVERTER - BARRA SLOT ]
PE30 |NO7VK | 6 mmq | USCITA FILTRO PER DOPPIO INVERTER - BARRA SLOT .

[PE32 [NO7VK | 4 mmaq | MORSETTI MANDRINI - BARRA DI TERRA
PE33 |[NO7VK | 2.5 mmq | DINVERTER PALLET SX - BARRA DI TERRA | PALLET SX |
PE 34 EE DINVERTER PALLET DX - BARRA DI TERRA | PALLET DX |
PE35 [NO7VK | 4 mmgq [ AZIONAMENTO ASSE D - MORSETTIERA TERRRA AZIONAMENT! | ASSED |
PEXNC EE PULSANTIERA XNC - BARRA DI TERRA ]

NOTE:

-IN CASO DI M/C CE (FILTRO DI RETE) USARE LA TRECCIA DI RAME @ 10 SULL INGRESSO DEL FILTRO
-LASCIARE 4 BULLONI A DISPOSIZIONE PER L ALLACCIAMENTO CONDUTTORI BORDO MACCHINA
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SOTTO GLI AZIONAMENTI E LA BARRA SLOT USARE
ESCLUSIVAMENTE LE CANALINE A DENTI GROSSI

NELLA BARRA SLOT MONTARE 3 ISOLATORI PER OGNI PUNTO DI FISSAGGIO

* FILTRO RETE DA 55A




INVERTER AGGIUNT VO

CIRCUITO DI PROTEZIONE EQUIPOTENZIALE ARMADI STD VERSIONE 7
(RV 321R - 322 - 336 - 346 - 346P)

SIGLA
COMPONENT!I

SIGLA SEZIONE DESTINAZIONE
TERRA

EEE MORSETTO PE CONDUTTORE ESTERNO - BARRA DI TERRA
EEE INTERRUTTORE GENERALE - BARRA DI TERRA
EEE PIASTRA POSTERIORE - BARRA DI TERRA
[PE3 |NO7VK | 16 mmq | MONTANTE ARMADIO - BARRA DI TERRA
EEE AUTOTRASFORMATORE ERC - BARRA DI TERRA
[PES [NO7VK | 6 mmq [ TERRA TRASFORMATORE - BARRA DI TERRA
PE6 EE MORSETTIERA AZIONAMENTI - BARRA DI TERRA
(PE7 |NO7VK | 6 mmgq | VITE PER CARCASSA INVERTER - BARRA DI TERRA
EEE AZIONAMENTO ASSE C - MORSETTIERA TERRA AZIONAMENTI
EEE AZIONAMENTO ASSE X - MORSETTIERA TERRA AZIONAMENTI
EEE AZIONAMENTO ASSE Y - MORSETTIERA TERRA AZIONAMENTI
EEE AZIONAMENTO ASSE Z - MORSETTIERA TERRA AZIONAMENTI
EEE ALIMENTATORE 24Vdc - BARRA DI TERRA
[PE14 |NO7VK | 6 mmaq [ CENTRO STELLA 210vac (ERC) - BARRA DI TERRA
[PE16 [NO7VK | 4 mmaq | MORSETTO TERRA PER MOTORE INVERTER - BARRA SLOT [ xPF
[PE17 |NO7VK | 2.5 mmq | N COMUNE ALIMENTAZIONE (24Vdc) - BARRA DI TERRA N
[PE18 [NO7VK | 4 mmq | GRIGLIA*DISSIPATORE - BARRA DI TERRA ]
(PE19 [NO7VK | 4 mmq | GRIGLIA+DISSIPATORE (INVERTER 2) - BARRA DI TERRA ]
EEE PULSANTIERA - BARRA DI TERRA I
[PE21 [NO7VK | 1.5 mmq | ALMENTAZIONE CN COLORE - BARRA DI TERRA ]
e
.
LBz
| BF
L ox1

PE22 [NO7VK | 1.5 mmaq [ VENTOLA FIANCO SX - BARRA DI TERRA
PE23 |NOT7VK E VENTOLA FIANCO DX - BARRA DI TERRA

D2 COMUNE TRASFORMATORE (220Vac) - BARRA DI TERRA

PE25 |NO7VK E B2 COMUNE TRASFORMATORE (110Vac) - BARRA DI TERRA

XPF

N

D2

B2
=2 :
[PE27 [NO7VK | 1.5 mmq | TERRA CONDIZIONATORE - BARRA DI TERRA ]
[PE28 [NO7TVK | 16 mmg | USCITA FILTRO (CARICO) - BARRA DI TERRA | (FILTRO) |
[PE29 [NO7VK | 6 mmq | SECONDO INVERTER - BARRA SLOT ]
[PE30 [NO7VK | 6 mmq [ USCITA FILTRO PER DOPPIO INVERTER - BARRA SLOT .
[PE32 [NO7VK | 4 mmaq | MORSETTI MANDRINI - BARRA DI TERRA T
PE33 [NO7VK | 2.5 mmq | DNVERTER PALLET SX - BARRA DI TERRA | PALLET SX |
PE34 [NO7VK | 2.5 mmq [ DINVERTER PALLET DX - BARRA DI TERRA | PALLET DX |
PE35 [NO7VK | 4 mmq | AZIONAMENTO ASSE D - MORSETTIERA TERRRA AZIONAMENTI | ASSED |
PE36 |NO7VK | 6 mmq | AZIONAMENTO ASSE C2 - MORSETTIERA TERRRA AZIONAMENT! | AssEC2 |
ﬁEE MORSETTO TERRA PER MOTORE INVERTER 2 - BARRA SLOT | XPF1 |
PE38 |NO7VK | 6 mmq [ WVITE PER CARCASSA INVERTER 2 - BARRA DI TERRA [ xpr1 |
EEE PULSANTIERA XNC - BARRA DI TERRA I

NOTE:

-IN CASO DI M/C CE (FILTRO DI RETE) USARE LA TRECCIA DI RAME ¢ 10 SULL INGRESSO DEL FILTRO
-LASCIARE 4 BULLONI A DISPOSIZIONE PER L ALLACCIAMENTO CONDUTTORI BORDO MACCHINA

PE26 |NOTVK E PRESA 220Vac - BARRA DI TERRA
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